
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 معرفی

ی شرکت داتیس انرژی برای کاربردها ی دیجیتالشمارندهدستگاه     

 Motionکنترل حرکت )به ویژه صنعتی اتوماسیون  در مختلف

Control.طراحی شده است ) 

های تولید شده توسط گیری زماناندازهبر اساس دستگاه این کار 

 گیریدقت اندازه است.ها و یا شمارش تعداد پالسهای ورودی پالس

 مگاهرتز یک هایفرکانس و ستمیکروثانیه احد  بالاتر از دستگاه خود

 گیری استمیلیون دور بر دقیقه قابل اندازه شصت سرعت چرخش و

برای به دست آوردن این عددها سنسور متصل به دستگاه نیز باید  ولی

حداکثر زمان پاسخ، حداکثر  مثل لازم های الکتریکی و مکانیکیقابلیت

این  معمولاداشته باشد که  را مجاز دورو بیشترین  کردن فرکانس سوئیچ

 .ندستهاز اعداد بالا خیلی کمتر ها قابلیت

 ،)فرکانس Functionی منو دومودهای کارکرد دستگاه در قالب     

گیری طول و زاویه هم که شامل اندازهپالس شمارش  و سرعت ،زمان

منفرد،  بندیدستهسه  ازحالت  21 انتخاب)با قابلیت  Modeو  است(

 80بیش از  توانمیها که با ترکیب آن شودتعریف مینسبی و حسابی( 

عددی با تعریف ضرایب  سازی و استفاده کرد. همچنینرا پیادهبرد کار

متنوع دیگری کاربردهای  از دستگاه در توانمیخروجی، برای مختلف 

 .استفاده کرد

 ی دستگاههاویژگی

 برای کاربردهای مختلف در صنعت مود کارکرد 80بیش از 

 کارکرد مستقل یا مرتبط با هم با Bو  A سنسور دو ورودی

 Bankیا  Hold ،Resetبرای  بیروناز  کنندهاتصال دو سوییچ کنترل

 رلهیک از  .N.Cی خروجی به اضافه .N.Oبا خروجی  رله دو

 Open Collectorترانزیستوری سوئیچ خروجی  یک

 20mA-4خروجی جریان 

 (RS485ارتباط سریال )

 10رقمی با قابلیت نمایش اعداد بزرگتر به شکل توان  شش نمایشگردو 

 هانمایش وضعیت در کنار سون سگمنتبرای  LED هفت
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 منوی اصلی

به مدت سه ثانیه منوی اصلی قابل  MD یدکمهبا نگه داشتن     

 :از ندعبارت منواین های دسترسی است. گزینه

Funct Function  

 UnIt Unit 

COEFF Coefficient 

 modE Mode 

   In In 

  Out Out 

شوند. می به ترتیب دیده MD یدکمه با هر بار فشردنها گزینهاین     

توان میداخلی های گزینهو تغییر ها کدام از اینبرای رفتن به داخل هر 

های برای تغییر مقادیر گزینهو در نهایت  استفاده کرد یدکمهاز 

 شود.می استفاده  و های دکمهاز  ترداخلیمنوهای 

 

 Unitو  Functionی هامنو

اند که شده بندیدستهبخش اصلی  سهکاربردهای اصلی دستگاه در     

 قابل انتخاب هستند: Functionمنوی ر د

 FrEq Frequency 

 tImE Time 

SPEEd Speed 

های از پیش تعریف توان واحدمی Functionپس از انتخاب نوع     

)این واحد انتخاب شده که  کرد.انتخاب  Unitآن را از منوی  شده برای

فشار دادن یک بار دهد، با می نشانهم دستگاه را  Functionدر واقع 

 شود.(می کوتاهی نشان داده زماناصلی، برای ی در صفحه MD یدکمه

 

های مربوط به شمارش کاربردشامل  Frequency بندیدسته

یا  ی زمانیممکن است شمارش در یک بازهاست که ها پالس تعداد

ی دسته باشد.یعنی بدون واحد ( Count)شمارش خالص تعداد 

Frequency  زیر است:واحدهای شامل 

  rPm RPM (Revolutions per minute) 

  rPS RPS (Revolutions per second) 

   HZ Hz 

  KHZ kHz 

Count Count 

)دور در ثانیه( و  RPS)دور در دقیقه( و  RPMبا انتخاب واحدهای     

توان می Coefficientدر منوی  (2πیا ) 360 عددی ضریب قرار دادن

نمایش نیز را  ر ثانیهدرجه )یا رادیان( بو  ن( بر دقیقهدرجه )یا رادیا

شود. در این در حالتی است که از سنسور القایی استفاده میالبته داد. 

 Coefficientضریب  انکودر استفاده شود، بایدصورتی که از روتاری 

انکودر یعنی تعداد پالس در هر دور آن تقسیم کرد.  Resolutionرا بر 

زاویه  یاو ( Length(، طول )Positionموقعیت )گیری اندازه

(Angle)  با انتخاب واحدCount ی بین دو و تعیین فاصله یا زاویه

و درجه و رادیان  مترسانتیو  متربر حسب میلیپالس به عنوان ضریب 

  .پذیر استامکان Coefficient در منوی رادیان و غیرهو میلی

زمان است  گیریاندازهشامل کاربردهای مربوط به  Time بندیدسته

زمانی متفاوت یا یک سیکل تکراری های بازه گیریاندازهکه ممکن است 

 شامل واحدهای زیر است: Timeی باشد. دسته

   uS μs (microsecond) 

   mS ms (millisecond) 

    S sec (second) 

mm-SS mm:ss (min:sec) 

hh-mm hh:mm (hour:min) 

سرعت  گیریاندازهشامل کاربردهای مربوط به  Speed بندیدسته

بین دو پالس  طول مسافتی که درهمیشه . در این حالت باید است یخط

 و اعمال شود مترمیلیبر حسب  Coefficientشود، در منوی می طی

کمان طی شده در هر طول برای اندازه گیری سرعت دور یک دایره باید 

 خواهد بود. πپالس را وارد نمود که نسبتی از ضرب قطر دایره در عدد 

شود، محاسبه می Bتا سنسور  Aدر حالتی که سرعت جسم از سنسور 

 Speedی دسته. شد خواهدوارد  Coefficientی دو سنسور در فاصله

 شامل واحدهای زیر است:



 

 mm/S mm/sec 

 Cm/S cm/sec 

  m/S meter/sec 

m/min meter/min 

 Km/h km/hour 

 Coefficientمنوی 

توان یک ضریب دلخواه را تعیین نمود که می Coefficientبا منوی     

شود. همان طور که گفتیم، در حالت می ضرب داده شده مقدار نمایش در

، این ضریب حتما باید شامل مسافت طی شده بر خطی نمایش سرعت

منوی  در از پیش تعریف شدهبا انتخاب واحدهای باشد.  مترمیلیحسب 

Unit ولی بر و نیازی به تغییر آن نیست  ماندباقی میبرابر یک  عددین ا

یا برای تصحیح مقادیر  ایی دستههاحسب کاربرد، مثلا در شمارش

 توان ضریبی را اضافه کرد.می زمانفرکانس یا 

 Eو nمقادیر  و شودتعریف و اعمال می E10xnاین ضریب به شکل     

در ضرایب دلخواه توان ها میبا آن و شوندمی ر منو تعیینبه ترتیب د

 کرد. تنظیمرا  910x  9.9999تا  10x  1.0000-9ی بازه

 

 Modeمنوی 

با دو پالس که  یهایترکیبو ها حالتیکی از  Modeمنوی  در    

شود می یعنی تعیین .شودمیانتخاب  ،توان تعریف کردمیB و Aورودی 

 گیریاندازهباید ها ، زمان یا سرعت بین کدام پالسو شمارش که فرکانس

توان می که فقط یکی را است بندیدستهشود. این منو خود شامل سه 

کلا که در جمع  حالت است چندشامل  بندیدستهو هر  نمودانتخاب 

 :حالت وجود دارد 21

SinGL Single (Solitary) 

rELAt Relative 

Arith Arithmetic 

 

 به طور مستقل Bیا  Aورودی یعنی این که پالس  منفردیا  Singleشکل 

 زیر است:های و شامل حالت شودگیری میاندازهورودی دیگر  از

A^-A^ A^-A^ (A-ON to A-ON) 

 

یا  و A فعال شدن بعدی سنسورتا  A فعال شدن سنسوراز زمان طول 

 های بالاروندهلبهفرکانس یا شمارش 

A^-Au A^-Au (A-ON to A-OFF)  

 

)زمان  A شدن سنسور غیرفعالتا  A فعال شدن سنسوراز طول زمان 

 فعال ماندن یا طول پالس(

Au-A^ Au-A^ (A-OFF to A-ON)  

 

)زمان  A فعال شدن سنسورتا  A شدن سنسور غیرفعالاز طول زمان 

 غیرفعال ماندن(

Au-Au Au-Au (A-OFF to A-OFF)  

 

 A شدن بعدی سنسور غیرفعالتا  A شدن سنسور غیرفعالاز طول زمان 

 های پایین روندهفرکانس یا شمارش لبه یا و

dUAL^ dUAL^ (A-ON-ON & B-ON-ON) 

از فعال شدن تا فعال شدن بعدی  B و A سنسورنمایش هر دو مقدار 

 های بالا روندهیا فرکانس یا شمارش لبه هر کدام

dUALu dUALu (A-OFF-OFF & B-OFF-OFF) 

فعال شدن غیرفعال شدن تا غیراز  Bو  Aنمایش هر دو مقدار سنسور 

 های پایین روندهیا فرکانس یا شمارش لبه بعدی هر کدام

نمایش ی اصلی، در صفحه ی با فشار دکمه Dual هایدر حالت

مقدار سنسور  ی شود و با فشار دکمهسوییچ می Aمقدار به سنسور 

B .نمایش داده خواهد شد 



 

با توجه به  Aیعنی این که پالس ورودی  یا نسبی Relativeشکل 

 زیر است:های شود و شامل حالتمی اندازه گرفته Bپالس 

A^-b^ A^-b^ (A-ON to B-ON)  

 

 B فعال شدن سنسورتا  A شدن سنسورفعال از 

AAtb^ AAtb^ (A at B ON)  

 

 فعال Bدر زمانی که  فعال شدندو  یا فواصل A ورودی سنسورشمارش 

 است

AAtbu AAtbu (A at B OFF)  

 

 Bیا فواصل دو فعال شدن در زمانی که  Aشمارش ورودی سنسور 

 غیرفعال است

AAtbP AAtbP (A at B Period)  

 

ی دو فعال دو فعال شدن در فاصله یا فواصل Aورودی سنسور شمارش 

 Bشدن 

AStb^ AStb^ (A Started with B-ON)  

در حالتی که  Aیا شمارش ( دو فعال شدنی فاصله) Aورودی سنسور 

 است.صفر  B سنسور بودنفعال  در زمانمقدارش که 

AEnb^ AEnb^ (A Ended with B-ON)  

فعال  B سنسور ی که( تا زماندو فعال شدنی )فاصله Aورودی سنسور 

 شود

AEnbS AEnbS (A Ended with B-Set Value) 

 Bپالس مقدار تا زمانی که دو فعال شدن( ی )فاصله Aورودی سنسور 

پیشرفته وارد  تنظیمات که این مقدار در منوی به مقدار تنظیم شده برسد

 شود.یم

EncAb EncAb (Encoder A and B) 

 Bو Aهای روتاری انکودر به ورودی Bو  Aدر این حالت دو خروجی 

توسط دستگاه انکودر  چرخشجهت به این ترتیب  .شودوصل می

مسافت و زاویه و  شودو عدد شمارش اضافه یا کم میشود میمشخص 

انکودر در این چرخش جهت  شود.نشان داده مییا سرعت یا فرکانس 

( Clockwiseبه معنی ) به شکل  هاLED سه تا از یبه وسیلهحالت 

 شود.داده می نمایش( Counterclockwiseبه معنی ) یا 

 

یک ترکیب ریاضی )جمع، یعنی این که  یا حسابی Arithmeticشکل 

 داده نمایش B و Aورودی های پالستقسیم( از  و یاتفریق، ضرب 

ها یا ها، زمانها، سرعتکه این ممکن است ترکیب فرکانس شودمی

 زیر است:های و شامل حالتباشد  هاشمارش

ASUmb ASUmb (A+B)         

ASUbb ASUbb (A-B)          

AmULb AmULb (A×B)         

A / b A / b (A/󠄭B)          

SUb/b SUb/b ((A-B)/B)   

SUb/A SUb/A ((A-B)/A)   

A/SUm A/SUm (A/(A+B))  

گیری نسبت است، یک ضریب اندازهچهار حالت آخر که مربوط به در 

ی شود و نیازی به اضافه کردن دوبارهنیز در محاسبات اضافه می 100

ضریب  در این چهار حالتنیست.  Coefficientآن در منوی 

Coefficient ماند.می 1 با برابر 

دلخواهی که توسط کاربر اضافه  Coefficientتوجه کنید که ضریب 

 ضرب یا تقسیم دو ورودی اعمال خواهد شد.عمل  حاصلشود، در می

در شود و این گونه نیست که مثلا ها اعمال نمییعنی جداگانه به ورودی

تقسیم از صورت و مخرج حالت یا در  برسد 2به توان در حالت ضرب 

 حذف شود.



 

 Inمنوی 

بودن مشخص  PNPیا  NPNاز نظر  Bو  Aهای نوع ورودی Inی منوبا 

ها م از این ورودیهر کداتوان انتخاب کرد که همچنین می .شودمی

 :های زیر استاین منو شامل گزینه برعکس شود یا نه.

A n/P A NPN/PNP 

A InV A Inverse 

b n/P B NPN/PNP 

b InV B Inverse 

 PNPیا  NPN پس از انتخاب Normally Closedبرای سنسورهای 

 .برعکس شودورودی تا  شود( میONیعنی انتخاب ) Inverseحالت 

 Outمنوی 

شود و مقادیر مورد نظر نوع خروجی دستگاه انتخاب می Outمنوی با 

، )حد بالا و پایین( روشن بودن یبازه، یعنی هابرای عمل کردن خروجی

 شود.مشخص میمقدار تاخیر و  هیسترزیس

 شودانتخاب می( Type)این منو نوع خروجی از ی اول ابتدا با گزینه

 tyPE Type 

 زیر است: یسه دستهیکی از  نوع خروجی

rELAy Relay 

oPEnC Open Collector Transistor 

Curnt Current 

اول ممکن است تنظیم  یهای بعدی منو با توجه به انتخاب گزینهگزینه

 مقادیر ،هاتاخیر آنهیسترزیس و رله و  دوروشن شدن ی بازهمقادیر 

و یا مقادیر  ترانزیستور و هیسترزیس و تاخیر آنی روشن شدن بازه

 باشند. 20mAو  4mAمربوط به خروجی جریان 

تواند به طور جداگانه و دلخواه رله یا ترانزیستور می برای هر مقادیراین 

ر یدااگر مقتنظیم شود و آزادی عمل زیادی در این زمینه وجود دارد. 

د، به معنی نبرابر باشبا هم روشن شدن یک خروجی حد بالا و پایین 

برای سه دسته  Outهای منوی گزینهغیرفعال بودن آن خروجی است. 

 در شکل زیر آمده است:خروجی 

 

Relay Outputs 

1. onH  2. onH  

1. onL  2. onL  

1.hySt  2.hySt  

1.dLAy  2.dLAy  

Open Collector Transistor Output 

1. onH   

1. onL   

1.hySt   

1.dLAy   

Current Output 

C. 4mA 

C.20mA 

 Bank و Reset، Holdهای عملکرد دکمه

مقدار نمایش داده شده را، چه تعداد یا فاصله یا زاویه  Reset یدکمه

 کند.باشد و چه سرعت یا فرکانس، صفر می

دکمه را نگه  شدنه فشردمقدار نمایش داده شده در زمان  Hold یدکمه

 دهد.شود، همان را نمایش مین رهامی که دکمه هنگاتا و  داردمی

برای استفاده از دو سری از تنظیمات و سوئیچ کردن  Bankی دکمه

در دو قسمت  Coefficientفوری بین این دو است. تنظیماتی مثل 

ی آزاد بودن دکمه از تنظیمات در لحظه .شوندحافظه ذخیره می)بانک( از 

به  شود.ی فشرده بودن دکمه از تنظیمات دوم استفاده میاول و در لحظه

مقادیر در زمان آزاد بودن دکمه، غییر دادن تنظیمات، هنگام ت ترتیبهمین 

 شود.بانک دوم ذخیره میمقادیر بانک اول و در زمان فشرده بودن دکمه، 

تعریف  INH و RESETهای توانند روی پیندو عدد از این کاربردها می

ی پایهاز دستگاه روی دو پایه از دوازده هایی در مدلشوند. این دو پین 

های اتصال این دو وجود دارند. محل پیندستگاه پشت ی شوندهپیچ

 پایانی این راهنما مشخص شده است. های صفحهدکمه در شکل

شوند، یک ای که با سیم به پشت دستگاه وصل میعلاوه بر دو دکمه

هم در پنل جلوی دستگاه وجود دارد که همیشه برای  RSTی دکمه

Reset شود.استفاده می 



 

 منوی تنظیمات پیشرفته

قابل  پیشرفتهتنظیمات به مدت سه ثانیه منوی  یدکمهبا نگه داشتن 

 به ترتیب دیده یدکمهبا هر بار فشردن ها این گزینه. دسترسی است

توان از مقادیرشان میو تغییر کدام برای رفتن به داخل هر  و شوندمی

 عبارتند از: های این منوگزینهاستفاده کرد.  و  های دکمه

Corct Correction 

rStPt Reset Point 

HoLdm Hold Maximum 

bSEtP B Set Point 

CLocK Clock 

 LImH Limit H 

 LImL Limit L 

buttn Buttons 

 LOCK Lock 

 

 Correctionمنوی 

به عدد فرکانس، سرعت، زمان، یا  یثابت مقدارهمیشه اگر بخواهیم 

منو وارد  در اینشود، اضافه شود، آن مقدار شمارشی که نمایش داده می

 تواند عددی منفی نیز باشد.که می شودمی

 Reset Pointمنوی 

در مواقعی که بخواهیم عدد شمارش، فاصله، زاویه، زمان و یا حتی 

مثلا اگر بخواهیم زاویه  ای صفر شود،شده در نقطه سرعت نمایش داده

 کنیم.مقدار آن نقطه را در اینجا تنظیم می درجه صفر شود، 360در 

 Hold Maximumمنوی 

یشگر بیشترین مقداری خواهیم نماامکان برای مواقعی است که می این

بیشترین برای دیدن  لارسد، نگه دارد و نمایش دهد. مثبه آن میرا که 

 ONی پرتاب یک جسم، این گزینه را سرعت یا بیشترین زاویه در لحظه

 کنیم.می

 

 B Set Pointمنوی 

 AEnbS، حالت Relativeبرای مود  Bدر این قسمت مقدار سنسور 

 شود.تنظیم می A Ended with B-Set Valueیعنی 

 Clockمنوی 

 کمتر، های نویزدار یا برای مصرف برقیطممکن است بخواهیم برای مح

 20MHzی دستگاه را که در حالت اولیه روی سرعت کلاک پردازنده

کنیم که دارای است، کاهش دهیم. در این صورت از این منو استفاده می

 های زیر است:گزینه

20000 20 MHz 

10000 10 MHz 

 5000 5 MHz 

 3000 3 MHz 

 2000 2 MHz 

 1500 1.5 MHz 

 Limit Lو  Limit Hمنوی 

تنظیمی برای روشن و خاموش شدن اگر بخواهیم برای مقادیر 

از این کنیم،  نیییک حد بالا یا حد پایین تع Outها در منوی خروجی

 کنیم.قسمت استفاده می

 Buttonsمنوی 

متصل به  بیرونی یچئسودکمه یا میکرودو کاربرد  توانقسمت می ایندر 

یا  Reset، Hold استفاده به عنوان را برای INHو  RESETهای پین

Bank کاربرد پیش فرض  .تغییر دادRESET به عنوان Reset  و برای

INH به عنوان Hold .است 

 Lockمنوی 

. در این حالت دهدهای منوی اصلی را میقفل کردن گزینهامکان این منو 

 قابل تغییر نخواهند بود Mode و Functionمنوی اصلی مثل مقادیر 

 .و فقط قابل مشاهده هستند

 



 

 های صنعتیگیریهایی از کاربرد دستگاه در اندازهمثال

فرکانس چرخش موتور برحسب دور بر دقیقه یا دور بر ثانیه با سنسور 

 القایی یا روتاری انکودر

Function = Frequency 

Unit = RPM, RPS, … 

Coefficient = 1, 1/Resolution (Pulse per Revolution) 

Mode = Single [A^-A^] 

 شمارش اجسام عبوری از روی یک نوار نقاله

Function = Frequency 

Unit = Count 

Coefficient = 1 

Mode = Single [A^-A^], [Au-Au] 

فرکانس رد شدن اجسام بر حسب تعداد در ثانیه، تعداد در دقیقه و 

 تا در ثانیه 100ها مثلا تعداد ضرایب آن

Function = Frequency 

Unit = Hz, kHz, … 

Coefficient = 1, 60, 1/100, … 

Mode = Single [A^-A^] 

 و تبدیل آن به زاویه و موقعیت انکودرهای روتاری شمارش پالس

Function = Frequency 

Unit = Count 

Coefficient = 360/Resolution, 2π*Diameter/Resolution 

Mode = Relative [EncAb] 

 های فعال شدن سنسور(زمان )سیکل( عبور اجسام )زمان

Function = Time 

Unit = us, ms, … 

Coefficient = 1 

Mode = Single [A^-A^] 

 مدت زمان عبور یک جسم از روبروی سنسور

Function = Time 

Unit = us, ms, … 

Coefficient = 1 

Mode = Single [A^-Au] 

ی بین دو جسم که از روبروی یک صلهسرعت عبور اجسام با داشتن فا

 کنندسنسور عبور می

Function = Speed 

Unit = mm/sec, cm/sec, … 

Coefficient = L (mm) 

Mode = Single [A^-A^] 

  Bبه سنسور  Aسرعت رسیدن جسمی از سنسور 

Function = Speed 

Unit = mm/sec, cm/sec, … 

Coefficient = L (mm) (Sensor A to B Distance) 

Mode = Single [A^-b^] 

با استفاده از  Bگیری طول جسم عبوری از روبروی سنسور اندازه

 Aهای سنسور شمارش پالس

Function = Frequency 

Unit = Count 

Coefficient = L (mm) 

Mode = Relative [AAtb^] 

با استفاده از  Bجسم عبوری از روبروی سنسور  هایی شکاففاصله

 Aهای سنسور پالس شمارش

Function = Frequency 

Unit = Count 

Coefficient = L 

Mode = Relative [AAtbP] 

گذرد، با استفاده می Bی موقعیت یک جسم که از جلوی سنسور محاسبه

 Bو فعال یا غیرفعال شدن ورودی  Aهای از شمارش تعداد پالس

Function = Frequency 

Unit = Count 

Coefficient = L (mm) (A Pulse Period) 

Mode = Relative [AStb^] 

Input B Inverse = On (when passing), OFF (when getting away) 

ی زمان عبور برای زمان عبور یک جسم از روبروی سنسور و محاسبه

مسافت دلخواه از روی زمان یک تناوب )در این حالت ضریب را برابر 

 دهیم(ل یک پالس قرار مینسبت مسافت مورد نظر به طو



 
Function = Time 

Unit = us, ms, … 

Coefficient = d/L 

Mode = Relative [AAtb^] 

 Bتا محل سنسور  Aزمان یا سرعت حرکت جسم از محل سنسور 

Function = Time, Speed 

Unit = ms, s, mm/sec, cm/sec, … 

Coefficient = L (mm) (A to B) 

Mode = Relative [A^-b^] 

 ( Bبر  Aنسبت نرخ عبور مایع از دو فلومتر )تقسیم ورودی 

Function = Speed, Frequency, … 

Unit = mm/sec, Hz, … 

Coefficient = 1 

Mode = Arithmetic [A / b] 

خطای نسبی یا تفاوت ورودی یک سنسور با سنسور مرجع )نسبت 

 تفاضل دو ورودی به یک ورودی(

Function = Speed, Frequency, … 

Unit = mm/sec, Hz, … 

Coefficient = 1 

Mode = Arithmetic [SUb/b] 

غلظت یک مایع در ترکیب دو مایع که هرکدام با یک لوله وارد مخزنی 

 شوند )نسبت یک ورودی به جمع دو ورودی(می

Function = Speed, Frequency, … 

Unit = mm/sec, Hz, … 

Coefficient = 1 

Mode = Arithmetic [A/SUm] 

ی تعداد موجود در داخل یک مکان با حساب تفاضل تعداد ورود محاسبه

 به مکان و خروج از مکان

Function = Frequency 

Unit = Count 

Coefficient = 1 

Mode = Arithmetic [A - B] 

 

    مشخصات فنی

 

 های دستگاهمدل

 

 ها و اتصالاتها و خروجیورودی

 

 

 

داتیس انرژی صنایع شرکت  ،ضمن سپاسگزاری از حسن انتخاب شما      

در صورت بروز  باشد.محصول میپیشنهاد در مورد این سوال و هر گونه  ایپذیر

با  ،گونه اقدام به تعمیر، قبل از هر اندازیاشکال در نصب و راه فنی و یا  ایراد

و یا دستگاه  فرماییدهای خدمات پس از فروش شرکت تماس حاصل تلفن

 را به مراکز فروش ارسال نمایید.

 ۰۲۱ - ۶۶۳۹۸۵۳۸و  ۴۷فن : تل                               

  www.datisenergy.com 

 

 220ورودی:   یتغذیهV AC 

     :12+ولتاژ خروجیV DC 

       :48ابعادx48x96 mm 

 


