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 شرایط کالیبراسیون
شرکت موج فناوری هوشمند ساز حرکت سه درجه آزادیمیز شبیه  
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 و مطالعات، ابتکاراتبر  مترتب معنوی و مادی حقوق تمام

 متعلق به شرکت گزارش این هاینوآوری

 باشد.مي موج فناوری هوشمند 

لذا خواهشمند است اطلاعات آن محرمانه در نظر گرفته شده 

محترم با هماهنگي این  مجموعهو خروج این اطلاعات از 

 شرکت انجام گردد.

. 
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 شرایط کالیبراسیون -1

 قطعاتعمر  

  Free Maintanceدارد و قطعات استفاده شدهدما و سرعت چرخش محور  بستگی به شرایط محیطی،عمر قطعات 

 . قطعات دستگاه نیاز به تمهیدات خاص نگهداری ندارد ،و با دور نامی گاهیدر شرایط عملکرد آزمایش می باشد.

  كثر  میلیون دور است . یعنی در دور حدا 100عمر اسلیپ رینگ حدودRPM  120  ،14 هزار ساعت عمر

 می كند.  

  هزار ساعت است. 40عمر انکودر در دور حداكثر دستگاه ، بیش از 

 هزار ساعت است. 100ها در دور حداكثر دستگاه، بیش از عمر بلبرینگ 

 های درایو، بالا است و شركت سازنده عمر عمر موتورها به علت بدون جاروبک بودن و سایر خصوصیت

 سال گزارش كرده است. 20مشابه را تا   DDRرهای موتو

 

 استاندارد قطعاتتعویض  

در هر دوره از كاركرد دستگاه، درصورتی كه نیاز به تعویض هریک از قطعات استاندارد اعلام شده باشد، صرفا شركت 

 .باشدمیسازنده مجاز به انجام این كار 
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 محل نگهداری و کارکرد 

 محل انبارداری دستگاه  باید به صورت زیر باشد.

 كاور بر روی دستگاه كشیده شده باشد. -1

 محیط انبار دور از هرگونه گرد و غبار باشد. -2

 باشد.درجه سانتیگراد می 35الی  0دمای مناسب برای انبارداری  -3

 

 زیر برخوردار باشد: محل نصب و  انجام به کار دستگاه باید از شرایط

 محیط كاری دور از هرگونه گرد و غبار باشد. -1

 باشد. ±5درجه سانتی گراد  25دمای مناسب برای اتاق كاركرد دستگاه  -2

به زمین پیچ    base plateسانتی متر و  30روی فونداسیون یا زمین بتونی با ضخامت بیش از دستگاه  -3

 ب و راه اندازی مراجعه شود.( شده باشد. )به بخش فونداسیون در كاتالوگ نص

 نصب گردد . و امواج الکترومغناطیسی  ارتعاشات محیطی از دستگاه به دور -4

به میزان بیش از چند ثانیه باشد، در دقت   Baseارتعاشات محیطی اگر مقداری باشد كه باعث لرزش و تغییر زاویه 

كاركرد دستگاه تاثیر گذار است. به همین علت دستگاه با فاصله نسبت به دستگاههای ویبراتور و شیکر نصب گردد. و 

 ایزولاسیون ارتعاشات انجام گیرد. اگر این امر میسر نبود در فونداسیون دستگاه میبایست

 ایدوره کالیبراسیون 

ی پارامترهای دقتی در ه ماهیت ابزار دقیقی میز سه درجه آزادی و دقت های بسیار بالا دستگاه، كلیهبا عنایت ب

از زمان  هما ششهای زمانی نیازمند كالیبراسیون و تست میباشند. تمامی پارامترهای دقتی دستگاه باید پس از بازه

 آخرین كالیبراسیون مجددا تحت بررسی قرار بگیرند. 
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ای برای دستگاه حادث گردید، بهتر است دستگاه مورد كالیبراسیون و تست قرار  د در صورتی كه حادثهتوصیه میشو

 گیرد.

ون هریک ی كالیبراسیبا عنایت به متفاوت بودن فرآیند كالیبراسیون و تست هریک از پارامترهای دقتی در ادامه طریقه

 به اختصار بیان میشود. ااز آن پارامتره

ی نيز به عهدهگارانتي در زمان ی کاليبراسيون های مربوط به حوزهاست، هزینهلازم به ذکر 

 باشد.ميخریداران محترم 

بایست توسط نمایندگان این شرکت انجام پذیرد. در غير این صورت فرآیند کاليبراسيون مي

 شود. دستگاه از گارانتي خارج مي

 

  استاتیکی هایدقت  

 (Position Accuracyدقت موقعیت )    

ساز، به دقت انکودر، مونتاژ و سیستم كنترل موقعیت شركت موج فناوری هوشمند دقت موقعیت هر محور در میز شبیه

یه ثان 0.1ز وجهی دقیق با رزولوشن كمتر ا بستگی دارد. دقت موقعیت هر محور توسط اتوكالیماتور و یک آینه چند

 ه آن به كارفرما ارائه شده است.یتائیدگیری و توسط شركت كالیبراسیون مهر اندازه

با بهبود عملکرد كنترلر و جبران سازی خطای موقعیت هر  MFH-3DD-S50N2ساز مدل دقت موقعیت میز شبیه

 .این گزارش پیوست شده است همحور به شکل سفارشی برای كار فرمای محترم انجام شده كه نتایج آن نیز در ضمیم
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 (Repeatability error) تکرارپذیری خطایحداکثر     

کرارپذیری گیری تشود. برای اندازهاین خطا به میزان تکرارپذیری یک موقعیت ثابت در شرایط تست یکسان گفته می

گر و های دیهای گوناگون به عنوان مرجع قرارگرفته و سپس با رفتن به موقعیتساز در موقعیتموقعیت، میز شبیه

این  مقدارشود. تکرار ناپذیری آن به عنوان حداكثر خطای تکرارپذیری گزارش میبازگشت به موقعیت مرجع، میزان 

 .یردگقرار می ملاک عملشده و گیری كالیبراسیون مهر اندازهمركز تجهیزات و یا شركت این  تجهیزاتدانش و با خطا 

 (Wobble errorمحورها ) لنگی خطای 

یکی استات وجود داشته و اثرگذار بر روی دقتساز حركت نگی محورها نیز به عنوان یک خطای ذاتی در میزهای شبیهل

-گویند. نحوه اندازهباشد. در شبیه سازهای حركت، بازی هر محور حول محور دوران خود را لنگی میاین دستگاه می

پذیر خواهد بود. آینه به شکل عمود بر محور گیری این خطا نیز توسط یک اتوكالیماتور و یک آینه تخت دقیق امکان

درجه ای محور، اتوكالیماتور بازی محور را نسبت به محور  360ر مقابل اتوكالیماتور قرار گرفته و در طی دوران دوران د

ری گیكالیبراسیون مهر اندازهمركز تجهیزات و یا شركت این  تجهیزاتدانش و با مقدار این خطا دهد. دوران نشان می

 .گیردقرار می ملاک عملشده و 

 

 (Orthogonality errorمحورها ) تعامد خطای  

گویند. خطای عدم تعامد نیز یکی دیگر از ای دو محور مجاور را خطای عدم تعامد آن دو محور میم انطباق زاویهعد

خطا با  گیری اینباشد. برای اندازهساز حركت بوده كه بر روی دقت استاتیکی آن اثرگذار میخطاهای مکانیکال شبیه

درجه ای محورها و قرائت دو برابر خطای انحراف در  180استفاده از اتوكالیماتور و یک آینه دقیق، از تکنیک دوران 

مركز تجهیزات و یا شركت این  تجهیزاتدانش و با مقدار این خطا شود. طی دوران دو محور مجاور استفاده می

 .گیردقرار می ملاک عملشده و گیری كالیبراسیون مهر اندازه


