
 کاتالوگ

 IMUسیستم آنالیز حرکت انسان مبتنی بر سنسور 

IMU based human motion analysis system 

 

تا ًصة هاشٍل ّای ایي اتسار تر رٍی اًذام ّای تذى اهکاى اًذازُ گیری پاراهتر ّای کیٌواتیکی هفاصل  فراّن هی ضَد  

حرکاتی هاًٌذ راُ رفتي، دٍیذى، ًطستي، ترخاستي ٍ پریذى کِ در طَل رٍز تارّا اًجام هیذّین، حاصل تعاهل تعذادِ . 

 هیرسٌذ، تِ ًظراگرچِ ایي حرکات در ظاّر تکالیفی سادُ . زیادی اًذام، عضلِ ٍ هفصل تا تَالی ٍ ریتوی هٌاسة است

-اها اگر ًحَّی اجرای آًْا را تذاًین، پیچیذگی اًجام آًْا تَسط تذى کِ یک سیستن تسیار گستردُ است، آضکار هی

ساخت اًذاهْای . تٌاترایي آضٌایی تا ایي سیستن ٍ اطلاع از ًحَّی اجرای حرکات هختلف، فَایذ تسیاری دارد. ضَد

ی، پیطگیری از آسیة ٍ کوک تِ گسترش رٍضْای درهاًی در تیواریْای اسکلتی تَاى تخصهصٌَعی، رٍتاتْای 

علاٍُ تر ایي هَارد، تررسی رًٍذ اجرای حرکات تِ .  هسایای عوَهیِ تحلیل ٍ آًالیس حرکات اًساى استازجولِعضلاًی، 

عثارتی عولکرد ٍرزضکاراى در حیطْی ٍرزش ًیس از اّویت ٍیصّای ترخَردار است ٍتیَهکاًیک ٍرزضی تْعٌَاى 

ضاخْای از علَم حرکتی، تا استفادُ از قَاًیي فیسیک ٍ هکاًیک، هیتَاًذ در ضٌاساًذى ٍیصگیْای حرکات هختلف هَرد 

دٍ ّذف اصلی ٍ عوذّی داًص تیَهکاًیک ٍرزش، پیطگیری از آسیثْای ٍرزضی ٍ افسایص . تْرّثرداری قرار گیرد

 .کارایی تکٌیکْای ٍرزضی است کِ دستیاتی تِ آى، ًیازهٌذ اتسارّایی دقیق ترای آًالیس حرکات ٍرزضکاراى است

 ٍ در ایي راستا اًجام گرفتِترای تررسی ٍ ضٌاخت دقیقِ حرکات اًساى در تکٌیکْای ٍرزضی، تحقیقات تسیاری 

ِ ضذُاتسارّایی ترای اًذازّگیری پاراهترّای هختلف تیَهکاًیکی  تحلیل کیٌواتیکی، یکی از جٌثْْای داًص .  استارائ

تیَهکاًیک است کِ در آى جاتْجایی، سرعت زاٍیْای ٍ ضتاب زاٍیْای هفاصل ٍ جاتْجایی، سرعت ٍ ضتاب خطی 

 .هرکس جرم اًذام ّا هَرد تررسی قرار هیگیرد

 

 

 



 

رتصاویر از نرم افسا   

 



 

  هشخصات نزم افشاری: 

 ایجاد بانک اطلاعاتی اس آسهودنی ها 

 شتاب، سزعت و جابه جایی خطی و ساویهای: اخذ و رسن داده های سینواتیکی  هفاصل 

 ساخت هذل اسکلتی 

 فیلتز دیجیتال 

  ؛ ....پیاده ساسی هعادلات دیناهیک هعکوس و 

  قابلیت اخذ خزوجی با فزهت های هحتلف هواننذASCII و C3D 

  و... 

 


