
توربوپمŁ دستگاههای طیفسنƐ جرمی در حالت عملیاتی با سرعت بســــــــــــــیار بالای حدود ïæ هزار دور بر دقیقه کار میکنند؛ بنابراین، خاموش کردن ایمن آنها 
مسـتلزم کاهش کنترلشده سرعت ņرخش (YHQW) با بهرهگیری از کنترل و کاهش ولتاÛ کاری پمŁ میباشد. در صورتی که این کاهش سرعت کنترلشده نباشد 

و یا در اƍر قطع بر± به طور ناگهانی رخ دهد، احتمال آسیب دیدن این قطعه گرانقیمت و ایجاد هزینههای هنگفت وجود دارد. 
به همین دلیل تمامی آزمایشـــــــــگاههای دارای طیفسنƐ جرمی میبایســــــــــت به سامانه بر± اƱطراری (836) مجهز باشند. با این وجود به علت ƹرفیت محدود 
باتریهای 836، عملیات YHQW میبایســـــــــــــــت حداکثر یک ساعت پس از قطع بر± آغاز گردد؛ بنابراین کاربر دستگاه حداکثر یک ساعت فرصت دارد تا در محل 

آزمایشگاه حضور یافته و عملیات YHQW را آغاز نماید؛ در غیر این صورت، احتمال آسیب دیدن توربوپمŁ وجود دارد.

دسـتگاه XWR-9HQW$ سـاخت شرـکت آروین بنیان تجهیز در زمانهای اƱـطراری از جمله هنگام قطع بر± ســاختمان 
آزمایشـــــــــــــــــــــــــــــــــگاه، بطور هوشمند به مانند کاربر دستگاه عمل مینماید و با درÝ شرایط و تبعیت از الگوریتمهای 

ترسیمشده، فرایند YHQW و خاموش کردن ایمن تجهیزات را بطور کامل انجام میدهد.

حǆاƹت از طیǄ سƐǚهای Ƒرمی با انجا´ خودŌار فرآیǚد YHQW در هǚگا´ قƼƶ بر±
ارسا³ پیامŋ اخƶار به Ōاربر در هǚگا´ قƼƶ بر±

µدر هر زما ŋیت دستگا¶ از طریق پیامƾƱیت دریافت وǒقاب
امōاµ آǁاز فرآیǚد YHQW در هر زماµ از  را¶ دور
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