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و همواره آن را  راهنماي حاضر را به طور كامل مطالعه نماييددفترچه لطفا پيش از استفاده از دستگاه، 
  براي مراجعات بعدي در دسترس نگاه داريد.

ه به بستفناوري و روزآمدي محصولات شركت نوآوران رباتيك و پزشكي سينا،  يشرفتپتوجه به با 
دستگاه با آنچه در اين دفترچه آمده است ممكن است شكل ظاهري و ويژگي هاي  ،زمان تحويل كالا

  تگاه تحويلي خواهد بود.متفاوت باشد، ليكن دفترچه راهنماي همراه دستگاه منظبق با مشخصات دس
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  كاربر محترم،

يد و به ارا انتخاب نموده (با مسئوليت محدود) نوآوران رباتيك و پزشكي سيناشركت محصولات  از اين كه يكي از

وليد (با مسئوليت محدود) با ت شركت نوآوران رباتيك و پزشكي سينا. ايد سپاسگزاريمپيوسته سينا خانواده بزرگ

زات گامي جهت ارتقاء كيفيت تجهي ،با كيفيت لاتحصوسعي نموده با ارائه م تجهيزات رباتيك پزشكي و توانبخشي
هاي مزيت ،توليد نوين هايطراحي پيشرفته اين محصول، استفاده از مواد اوليه مرغوب و روشرد. برداپزشكي و جراحي 

 ،گرديد. لذامند مياز آنها بهره راهنماي حاضر، به ارمغان آورده كه با مطالعه دفترچه سيستمبراي اين بسياري 
و رعايت نكات ذكر شده، اين دفترچه را جهت مراجعات بعدي  راهنما خواهشمند است ضمن مطالعه دقيق اين دفترچه

كمك شاياني به استفاده بهينه و افزايش  حاضر در دسترس نگه داريد. مطمئن باشيد رعايت موارد مندرج در دفترچه
خواهشمند . هاي جدي به كاربر يا دستگاه شوديبممكن است باعث آس، نمايد و عدم رعايتطول عمر دستگاه مي

به آدرس  سايت رسمي شركت مندي از هرگونه خدمات و گارانتي، حتما دستگاه را در وباست جهت بهره
www.SinaMed.ir  و كد رهگيري دريافت كنيد. ثبت نماييد  
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  )Copyrightsحق تكثير (
  (با مسئوليت نوآوران رباتيك و پزشكي سيناركت تمامي حقوق محتواي اين دفترچه راهنما، براي ش

  محدود) محفوظ است.

  
  )Trademarks( هاي تجارينشان

 ،)(مدل استريت و مدل فلكس سامانه جراحي رباتيك سينا ،سينا، ربات جراح سينا پزشكينوآوران رباتيك و 
 هاي تجاري ثبت شده ونشان) روبولنز (مدل بِد سايد و مدل استند الِون ربات دستيار جراح ،استريت، فلكس

  باشند.(با مسئوليت محدود) مي نوآوران رباتيك و پزشكي سينايا در حال ثبت توسط شركت 

  
  )Equipment and Software Version( افزارهاي تجهيزات و نرمنسخه

  ) Flex( فلكسجراحي رباتيك سينا موسوم به سازي شبيهاين دفترچه راهنما، عملكرد دومين نسخه سامانه 
  دهد:را پوشش مي هاي زيرشامل بخش  

 :است.شامل يك دستگاه كنسول جراحي  كه زيرسامانه راهبري 

 :كه شامل كيوسك و پاوريونيت است. زيرسامانه پيرو 

 افزاري زيرسامانه ارتباط بين اجزاي سخت وظيفه ،افزارياين بخش نرمافزار كنترلي: نرم
و در نهايت ارسال خطا در صورت بروز هرگونه مشكل  مديرت،راهبري، پايش آنلاين وضعيت

 .دارد به عهده راسازي افزار شبيهداده به نرم
 اجراي افزار كنترلي،نرم ازدريافت داده  افزاري، وظيفهاين بخش نرم سازي:افزار شبيهنرم 

 و ثبت عملكرد كاربر را به عهده دارد. ساز جراحيشبيه گرافيك

به صورت يك امكان هم به صورت مستقل و هم  ازي جراحي رباتيك سيناسسامانه شبيه :توجه

قابل عرضه به مشتري است. اگر از سامانه  سامانه جراحي رباتيك سينا مدل فلكسجانبي در 
 كنيد؛ زيرسامانه پيرو شاملسازي به صورت يك امكان جانبي در سامانه جراحي استفاده ميشبيه

 يك دستگاه تخت جراحي و همچنين ك، يك دستگاه بازوي فيلمبردارشامل دو دستگاه بازوهاي رباتي
      سازي كاربردي ندارند.اجزاي نامبرده شده در سامانه شبيه شود.نيز مي
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  افزار سامانه جراحي رباتيك سيناشرايط و ضوابط استفاده از نرم

همراه آن، تحت مجوز به خريدار ارائه شده و در سامانه جراحي رباتيك سينا و مستندات  شده افزار تهيهنرم  مجوز:
(با مسئوليت محدود) محفوظ  نوآوران رباتيك و پزشكي سيناشركت تمامي حقوق آن براي شود. لذا، فروخته نمي

  شود تا:غيرقابل انتقال داده مي و به خريدار، تنها مجوز محدود، انحصاريبوده و 
  كه در سامانه جراحي رباتيك سينا، ايمولفهه عنوان افزار را نصب كرده و آن را صرفا بالف) نرم

  در نظر گرفته شده و مرتبط با عملكرد سيستم است، به كار گيرد.                  
  جهت به كارگيري در سامانه جراحي رباتيك سينا و مطابق اين مجوز آن، صرفا مستندات ب)  از

  .و دفترچه راهنما، استفاده كند                  
  باشد:جراحي رباتيك سينا، به شرح زير ميشبيه ساز افزار سامانه هاي استفاده از نرممحدوديت  ها:محدوديت

  افزار ندارد:هاي مختلف نرمبخشي و يا نسخه يا كلاجازه انجام موارد زير را براي  الف) خريدار،
  به نسخه مشتق شده از نسخه اصلي گردد. ، كپي، ترجمه، تغيير، هرگونه عملياتي كه منجراستفاده) 1                  

  معكوس، مهندسي) 4، قرض و در حالت كلي انتقال. اجاره) 3با محصولات ديگر.  ادغام) 2                  
  سازي، اجازهافشا) 5افزار. كامپايل، جداسازي، تلاش براي يافتن كد اصلي يا دست بردن در نرمدي                  

  براي آشكارسازي يا نمايش و به طور كلي اجرا.                   
  افزار تنها در صورتي و تا حدي مجاز است كه ابتدا، قانون معيني اذعانبا اين حال، دست بردن در نرم                  
  ايد ابتدا ازب است. در اين صورت، خريدار يافته تغيير "افزارممنوعيت دست بردن در نرم"دارد كه                   
  عاترا بگيرد. اين اطلا افزارنرم (با مسئوليت محدود)، اطلاعات نوآوران رباتيك و پزشكي سينا شركت                  
  هايي ارائه شده و يا قواعدي منطقي براي استفادهتواند تحت محدوديتبر اساس اختيارات شركت، مي                  
  حفظ گردد. ثالث، شخص و يا حقوق مالك اصلي تا اعمال شود افزارنرم از                  

  تا كرده تهيه افزارنرم از پشتيبان (بك آپ) نسخه قبولي قابل تواند، تعدادمي نياز در صورت ب)  خريدار
  هيچ تحت اطمينان حاصل كند، اما سامانه جراحي رباتيك سينا در افزارنرم كارآيي از                  

  افزار را ندارد.شرايطي اجازه كپي نرم                  
  هاي كپي، نشان تجاري، حقوق مالكيتخريدار اجازه تغيير، ايجاد ابهام و يا حذف هيچكدام از نسخه       
  افزار را ندارد.هاي نرميا اخطارهاي تعبيه شده در هركدام از بخش                   

 سود يا حق ضمني، مجوز شود. لذا، هيچافزار فروخته نميزار به خريدار داده شده و نرمافتنها مجوز نرم مالكيت:
  .ندارد وجود معنوي مالكيت حقوق ساير يا اختراع تجاري، نشان اختراع، ثبت حق تكثير، در مفروضي

 جراحيشبيه ساز نه افزار به دست خريدار برسد شروع و تا پايان عمر مفيد سامااين مجوز از تاريخي كه نرم زمان:
 اصلهبلاف كند، نقض را فوق شرايط از كدام هر خريدار كه صورتي در مذكور، موارد وجود يابد. بارباتيك سينا ادامه مي
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  ضيمنق مجوز اين خريدار، (با مسئوليت محدود) به نوآوران رباتيك و پزشكي سيناكتبي شركت  اعلام از پس
چه به  محسوس و  صورت به چه(آن  هاينسخه تمام و افزارنرم بردن بين از و استفاده عدم مورد در خريدار .شودمي

  .كندمي اعلام موافقت )تجهيزات روي بر شده نصب  صورت
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 مقدمه .1

 كليات .1-1

 يسازشبيه يسامانهموسوم به سازي جراحي رباتيك سينا شبيهاين دفترچه راهنما، چگونگي استفاده از سامانه 
  دهد. را توضيح مي فلكس

هاي مربوط به استفاده (كه در اين دفترچه بايد تمامي دستورالعمل سازي فلكسشبيه يسامانهكاربران  توجه:

   ) را در رابطه با سيستم، اجزاي آن، ابزار و لوازم جانبي مطالعه و تسلط پيدا كنند.اندشده ارائهراهنما 

 يسامانهبه صورت الحاقي با گردد. به دو صورت به مشتري عرضه مي سازي فلكسشبيه يسامانه توجه:
به  سازي فلكسيهشب يسامانهاگر از . ت مستقلبه صورو  موسوم به مدل فلكس جراحي رباتيك سينا

ي دستورالعمل سامانهي دستورالعمل حاضر، دفترچهي دفترچهعلاوه بر مطالعه ؛كنيدصورت الحاقي استفاده مي
     جراحي رباتيك سينا نيز مورد مطالعه قرار گيرد. ي

  
  دفترچه راهنما هايفصل .1-2

  باشد:هاي زير ميدفترچه راهنماي حاضر، شامل فصل

 بايد توسط كه است ايمني و نظارتي اطلاعات حاوي خواندنش هستيد)، حال در هبخشي ك( مقدمه :1 فصل 

 عمومي، احتياطي اقدامات اين فصل در واقع، شامل شود. خوانده سازي فلكسشبيه يسامانه كاربر هر
 باشد.عمليات و ... مي براي خاص احتياطي اقدامات

 مزاياي استفاده از  و هاويژگي و سازي فلكسهشبي يسامانه اجزا خلاصه طور به ،شرح دستگاه :2 فصل

 .دهدتوضيح مي را آن
 اندازيراهو  سازي فلكسشبيه يسامانه، چگونگي قرارگيري اجزا اصلي اندازينصب و راه :3 فصل  

 كند.را بيان مي سيستم اجزاي تمام شروع براي هاييهاي مختلف شامل دستورالعملقسمت

 سازي فلكسشبيه يسامانهچگونه كاربر با  كه دهدمي ، توضيحبرداريرههاي بهدستورالعمل :4 فصل 
 عمليات مورد نظر را انجام دهد.

1	

٢

2	
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  اطلاعات عمومي .1-3

 اطلاعات تماس  

به منظور استفاده از خدمات پس از فروش، ثبت سفارش، گزارش شكايات و ... يا كسب اطلاعات درباره محصولات 
  (با مسئوليت محدود)، از اطلاعات تماس زير استفاده كنيد:شركت نوآوران رباتيك و پزشكي سينا 

 ،لوازم و تجهيزات پزشكي رشد مركزمجتمع بيمارستاني امام خميني (ره)، ضلع شمال شرقي ، خيابان باقرخانتهران، 
  (با مسئوليت محدود).شركت نوآوران رباتيك و پزشكي سينا ، 9واحد 

    info@SinaMed.ir ايميل:           0098-21-66581533: فكس           0098-21-66581530تلفن: 

  www.SinaMed.ir :سايت وب                   1419733131كدپستي:

     0098-21-66581535 پشتيباني فني:

  پشتيباني فني:

 021-66581535نياز به تعمير و يا سرويس پيدا كرد، با پشتيباني فني به تلفن  سازي فلكسيهشب يسامانهچنانچه 
  ساعته و تمام هفت روز هفته وصل هستند) تماس حاصل فرماييد. 24ها (تلفن

  
 هاي سيستمبرچسب  

  باشد:به ترتيب زير مي فلكسهاي مختلف هاي نصب شده بر قسمتها/ ليبلليست برچسب

 روشن
 بوط به منبع تغذيهرم

واردي آنها و تمام م هايوضعيت و براي كليدهاي تغذيه اصلي يا دادهاتصال به منبع تغذيه اصلي را نشان 
  رفته است.باشد ، به كار كه ايمني آنها موردنظر مي

  

 خاموش
   مربوط به منبع تغذيه

كه  و تمام مواردي هاي آنهاوضعيت و براي كليدهاي تغذيه اصلي يا دادهقطع منبع تغذيه اصلي را نشان 
 رفته است.كار ه ب ،ايمني آنها مورد نظر باشد

  

 آماده به كار
رايط ش كند كه به وسيله آن قسمتي از دسـتگاه بـراي رسـيدن بـهكليد يا وضعيت كليدي را تعيين مي

 .شودروشن مي ،آماده به كار
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 توقف از عملكرد
 شوددهد كه توسط آن يك عملكرد متوقف مينشان مي اي راوسيله كنترل كننده

    

 توقف اضطراري
يكي لكترا هـايچنانچه ايمني كاربران تجهيزات و ماشينداده و وسيله كنترل توقف اضطراري را نشان 

 شود.استفاده ميدر آن صورت از اين نماد  ،از اولويت برخوردار باشد

    

 كليد پايي
  .دهدكننده با پا را نشان ميملع دپا يا اتصال براي كليكننده با كليد عمل

 

 قفل كردن
ـعيت وضبه عبارتي، يـا ، دهد كه توسط آن عملكردي در وضعيت قفل قـرار بگيردكنترلي را نشان مي

 .دهدشدن را نمايش مي قفـل

 

 قفل نكردن
فل ق بودن د يـا وضـعيت بـازوضعيت قفل خارج شو دهد كه توسط آن عملكردي ازنشان مي كنترلي را

 د.دهرا نمايش مي

   

 تغييرپذيري براي حركت دوراني
دوران  ـيلهوسه كميـت كنتـرل شـده ب .شـودوسيله آن كميتي كنترل ميه دهد كه بكنترلي را نشان مي

 .يابددوران با پهناي شكل افزايش يا كاهش مي

 

 جهت دوران پيوسته
 جهت مسير دوران بر خلاف عقربـه .دهدبه ساعت را نشان ميحركت دوراني پيوسته در جهت عقر

 .شودعكس آن مي، بر تاعس

 

 انرژي الكتريكي
نظور م گيرد كـه بـهاي قرار ميبر روي وسيله ،عنوان مثاله دهد، بهر منبع انرژي الكتريكي را نشان مي

 .رودشروع يا توقف توليد يا استفاده از انرژي الكتريكي به كار مي

   

 اتصال زمين
  .دهدپايانه اتصال زمين را نشان مي

   

 هم پتانسيلي
تانسيل پ هاي مختلف دسـتگاه بـا سيسـتم هـمهايي را كه به هنگام اتصال آنها به يكديگر، قسمتپايانه
 .دهدشوند، اما لزوماً داراي پتانسيل زمين نيستند را نشان ميمي

   

 لامپ، روشنايي, شدت روشنايي
وشن ر ژكتور فـيلم،ولامپ پر دهدكه براي كنترل منابع نور مانند روشنايي اتاق،كليدهايي را نشان مي

  د.رونمودن صفحه مدرج دستگاه به كار مي
 

  

2 
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 احتياط
 .دهداحتياط را نشان مي

    

 فشار دادن ممنوع
 شود.ميدر جهتي كه نبايد از آن جهت دستگاه را حركت داد، نصب 

    

 رودي تصويرو
 دهد اين نماد در صورتهاي متصل آنها را نشان ميهاي ورودي تجهيزات تصويري و ترمينالكنترل

 .رودوجود سيگنال صوتي نيز به كار مي

 

 خروجي تصوير
 دهد . اين نمـاد درهاي متصل به آنها را نشان ميهاي خروجي تجهيزات تصويري و ترمينالكنترل

 .رودبه كار مي نيز تيصورت وجود سيگنال صو

 

 تاريخ توليد
 شود.تاريخ توليد محصول در كنار اين علامت درج مي

       

 ولتاژ مخاطره آميز
  .دهدخطرات ناشي از ولتاژهاي مخاطره آميز را نشان مي

          

  
 الزامات منبع تغذيه 

 Masterاستفاده از انرژي برق دارند: زيرسامانه راهبري (مولفه است كه نياز به  دو، داراي  سازي فلكسشبيه يسامانه

Side) زيرسامانه پيرو ،(Slave Side .( مولفه، به منبع  دوجهت حصول كارآيي مورد نظر، اطمينان حاصل شود كه هر
 اند.اختصاص داده شده، اتصال يافته يتغذيه

 مولفه دومدارات الكتريكي، تمامي  منظور جلوگيري از وارد شدن بار الكتريكي اضافه بربه اخطار:

، بايد از طريق منابع تغذيه جداگانه به زيرسامانه پيرويرسامانه راهبري و شامل ز سازي فلكسشبيه يسامانه
هايي كه نياز به انرژي برق دارند، بايد از طريق منابع تغذيه برق اتصال يابند. همچنين، ساير ابزارها و سيستم

ه بخش فوق (كه در سيستم در نظر گرفت دوق اتصال يابند و به هيچ عنوان از منابع تغذيه جداگانه به انرژي بر
سازي شبيه يسامانهشده) استفاده نكنند، چرا كه احتمال دارد نياز به انرژي برق بالايي داشته و در عملكرد 

 .اخلال ايجاد كنند فلكس

  اطلاعات منابع تغذيه در جداول زير آمده است.
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 اميتوان ن  ولتاژ ورودي و خروجي  نام  منبع تغذيه  فاز ورودي و خروجي

3000VA 
220VAC  ورودي:  
220VAC  خروجي:  

 ترانس ايزوله تك فاز

3000VA 
160-300 VAC  ورودي:  

220VAC+-1%   خروجي:  
 پاوريونيت تك فاز

  

 ارتفاع از سطح دريا  رطوبت  دما كاري  نام منبع تغذيه

 تا 1000 متر 0-95% 0-40^c ترانس ايزوله 

 تا 1000 متر 0-95% 0-40^c پاوريونيت 

  
 شرايط محيط  

  شرايط محيط

10 to 30 °C (50 to 86 °F) :دما  

10 to 85%  رطوبت: غير اشباع 

  

  

  شرايط محيطي براي انبار كردن و حمل و نقل

-10 to 55 °C (14 to 131 °F) دما: 

5 to 95%   غيراشباع، براي حمل و نقل 

10 to 85%   غيراشباع، براي انبار كردن 
 :رطوبت

6	
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  اي براي استفادههاي حرفهدستورالعمل .1-4
 اطلاعات حقوقي  

 سينا رباتيك جراحيسازي شبيهسامانه  نام محصول:

   فلكس :نام نسخه

، در جمهوري  سازي فلكسشبيه يسامانهسينا موسوم به  جراحي رباتيك سازيشبيه سامانه محل ساخت و فروش:

  .شودسازي ميشده و همه مراحل طراحي و ساخت آن در جمهوري اسلامي ايران پيادهلامي ايران ساخته اس

بر اساس مقررات فروش تجهيزات پزشكي در ايران (اداره كل تجهيزات پزشكي/ سازمان غذا و دارو/  مقررات فروش:

نوآوران رباتيك وش تنها توسط شركت شود. فروزارت بهداشت، درمان و آموزش پزشكي) فروخته و تحويل داده مي
  جراح و ... ممنوع است.، (با مسئوليت محدود) انجام گرفته و فروش توسط پزشك و پزشكي سينا

 نكات استفاده  

ي فلكس اعم از نكات عمومي جراحي لاپاروسكوپي، ي كار با سامانهنحوهآموزش براي صرفاً  سازي فلكسشبيه يسامانه
در نظر گرفته شده ها، كار با دوربين جراحي و... جايي و دوران مچ، عملكرد پدالي اعمال جابهنحوه ها،كار با دستگيره

  است.

 آموزش  
ك نوآوران رباتيهاي ارائه شده توسط شركت آموزشافرادي كه تحت  با نظارت، تنها بايد سازي فلكسشبيه يسامانه

 به افراد ناظر،هاي داده شده ، مورد استفاده قرار گيرد. آموزشاند(با مسئوليت محدود) قرار گرفته و پزشكي سينا

پزشكي و درماني هاي روشباشد و مستقل از مي سازي فلكسشبيه يسامانه صرفا شامل نحوه استفاده و به كارگيري
 است.

  :نمي ، براي استفاده در جوار تركيبات مشتعل شونده از هوا، مناسبسازي فلكسشبيه يسامانه احتياط-

  باشد.
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  هشدارها، اخطارها و موارد منع مصرف .1-5

گردد، با دقت مطالعه و هايي را كه در ادامه ذكر ميدستورالعمل ، همهسازي فلكسشبيه يسامانهپيش از استفاده از 
  ها تبعيت كنيد.از آن

  
 اقدامات احتياطي اوليه 

جاني در هنگام استفاده، موارد ايمني كه  سوزي، شوك الكتريكي يا صدمهبراي كاهش احتمال آتش اخطار:

 در زير آمده را رعايت فرماييد:

  را به طور كامل مطالعه نماييد. راهنما، اين دفترچه سازي فلكسشبيه يسامانهاستفاده از قبل از 

  فقط براي موارد طراحي شده، استفاده نماييد. سازي فلكسشبيه يسامانهاز 

 كودكان طراحي نشده است. استفادهاي بر سازي فلكسشبيه يسامانه 

  آن در محيط مناسب اطمينان حاصل  صحيح، از نصب سازي فلكسشبيه يسامانهقبل از استفاده از
 كنيد.

  ننشينيد، به آن تكيه ندهيد، از قرار دادن ، سازي فلكسشبيه يسامانهقسمت سخت افزاري روي
 اجسام سنگين روي آن خودداري نماييد.

  جلوگيري  سازي فلكسشبيه يسامانهاحتمال آسيب، از بازي كردن كودكان اطراف براي كاهش
 نماييد.

  
 ايمني الكتريكي 

هايي كه در ادامه اين اخطار شامل موارد زير است و عدم پيروي از دستورالعمل اخطار شوك الكتريكي:

زير منظور از دستگاه، سيستم  سوزي و يا مرگ شود. در مواردتواند باعث شوك الكتريكي، آتشآمده، مي
  باشد:مي فلكس

 دو منبع تغذيه )Power Unitsهاي راهبري و پيرو براي استفاده با برق تك ) مربوط به زيرسامانه
 اند.هرتز) طراحي شده 60ولت و  220فاز معمول (

9	
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 ريختن  داري نكنيد. ازهاي مرطوب و در معرض گرد و خاك، استفاده و يا نگهدستگاه را در محيط
و يا استفاده از آن در محيط مرطوب جدا خودداري كنيد. عدم پيروي از اين  آب روي دستگاه
 سوزي شود.تواند باعث ايجاد شوك الكتريكي و يا آتشدستورالعمل مي

 هاي برق دستگاه جدا خودداري كنيد. اگر از قرار دادن اجسام سنگين و يا صدمه زدن به سيم
يب ديده است از استفاده از دستگاه جدا خودداري نماييد. از نصب سيم هاي برق دستگاه آسسيم

برق دستگاه به پريز معيوب جدا خودداري كنيد. اگر پريز برق دستگاه آسيب ديده است از استفاده 
تواند باعث ايجاد شوك الكتريكي ها مياز آن جدا خودداري كنيد. عدم پيروي از اين دستورالعمل

 شود.

  كردن اجزاي دستگاه دستگاه بايد توسط افراد آموزش ديده انجام گيرد. باز جداسازي اجزاتعمير و يا 
 تواند باعث ايجاد صدمه به دستگاه و يا شوك الكتريكي شود.و يا تعمير نامناسب مي

 هاي دستگاه جدا خودداري كنيد. عدم پيروي از اين از وارد كردن اجسام خارجي به محفظه
 سوزي و يا شوك الكتريكي شود.د باعث مرگ، آتشتواندستورالعمل مي

 هاي دستگاه خودداري كنيد.از كشيدن و يا قطع كردن سيم 

 ها به پريزهاي خارج از دستگاه خودداري كنيد.از اتصال مانيتور و يا ديگر قسمت 

  
  ايمني دستگاه  
  :هاي ايمني از جمله از همه دستورالعمل سازي فلكسشبيه يسامانه براي كاهش احتمال آسيب به احتياط

  :است سازي فلكسشبيه يسامانهدر موارد زير، منظور از دستگاه،  .موارد زير پيروي كنيد
 را در محل مناسب نصب كنيد، پس از نصب آن را در محل خود ثابت كنيد. دستگاه 

  نصب موجود در اين دفترچه راهنما پيروي كنيد. هايدستورالعملاز 

  ضربه نزنيد، به آن تكيه ندهيد، اجسام سنگين را روي آن قرار ندهيد. ستگاهدبه 

 بي (يواس هايكابلUSB( يواس هايدستگاه را جدا نكنيد و از نصب كابل) بيUSB ( ديگر به
 دستگاه بپرهيزيد.

 هاي برق ديگر به دستگاه خودداري كنيد.برق دستگاه را جدا نكنيد و از نصب كابل هايكابل 

 دستگاه را خاموش كنيد.استفاده از پس ، 

01 	
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  هاي موجود در اين دفترچه راهنما پيروي كنيد.و تميز كردن دستگاه از دستورالعمل مراقبتبراي 

  اي و خشن دستگاه خودداري كنيد و نيروي بيش از حد به آن وارد سريع، ضربه هايدادناز تكان
  نكنيد.

  
 ايمني نصب و نگهداري  

 :نوآوران رباتيك و پزشكي سيناپرسنل شركت   توسط، بايد حتما سازي فلكسشبيه يسامانه احتياط 

(با مسئوليت محدود) نصب و تعمير شود. به هيچ وجه، بدون حضور پرسنل شركت، تلاش و اقدام به نصب 
 هاندازي ننماييد. براي جلوگيري از بروز شوك الكتريكي، تجهيزات را به جز روشي كه در اين دفترچو راه

  .ي ننماييداندازراهنما ارائه شده است، راه

تنها بايد به منبعي كه سيم حفاظتي  ،سازي فلكسشبيه يسامانهبراي جلوگيري از شوك الكتريكي،  اخطار:

 .اتصال به زمين دارد، متصل شود

 .سطح هموار و كاملا افقي نصب شود بايد روي سازي فلكسشبيه يسامانه احتياط:

 

 انتقالمل و ايمني ح  

هايي دقت كنيد و از دستگيره هاي چرخهمواره به رهاسازي ترمزها يبراي جابجايي زيرسامانه راهبر اخطار:

 اند، استفاده كنيد.كه در اطراف دستگاه تعبيه شده

هاي راهبري و پيرو بسيار سنگين هستند، حتما در حين جابجايي دقت كنيد كه كنترل زيرسامانهاحتياط: 

 از دست خارج نشود. تنها پرسنل آموزش ديده بايد اقدام به جابجايي كنند. آنها

 .تواند منجر به خطرات الكتريكي يا كاهش عملكرد شودتغييرات مياحتياط: 
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 اطلاعات امحاء .1-6

ر ت دري سيستم اسنصب شده است و در ارتباط با بات يزيرسامانه راهبرتوضيحات مربوط به ليبل روبرو كه بر روي 
  زير آمده:

 سيديا سرب باتري بسته ماژول يك حاوي، پيروزيرسامانه احتياط (تخليه باتري):            

 طبق ايدب هاباتري باشد. ايندهي به كاربر نميقابل سرويس كه است ليتيومي باتري چندين و

باتيك رشركت نوآوران قانوني  نماينده بيشتر، با اطلاعات براي كسب. شوند تخريب مقررات

  حاصل فرماييد. (با مسئوليت محدود) تماس و پزشكي سينا
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 دستگاه شرح  .2

  كليات. 2-1

  هاي جراحي با حداقل آسيب/ جراحي با حداقل تهاجمرباتيك، يكي از مصداق جراحي
)Minimally Invasive Surgeryروشي مدرن شود)، كه با نام جراحي كم تهاجمي به كمك ربات نيز شناخته مي ،

 10تا  5هاي كوچك (معمولاً بين سكوپي بوده و از طريق ايجاد سوراخادر جراحي است كه بسيار مشابه جراحي لاپار
شود. بر اي شكل به داخل شكم در منطقه مورد نظر انجام ميمتر) در سطح حفره شكمي و ورود ابزارهاي ميلهميلي

شوند و جراح توسط داري ميهاي مخصوص نگهابزارها توسط ربات سكوپي، در جراحي رباتيكاخلاف جراحي لاپار
  كند.فرامين حركتي را به صورت الكترونيكي و از راه دور به ابزار ارسال مي جراحي،كنسول 

  
 هاي جراحي رباتيك نسبت به روش معمول جراحي بازمزيت  

 برد.خونريزي بسيار كمتر كه نياز به تزريق خون را از بين مي 

 گذارد.كمتر كه درد و مدت زمان بهبود را كاهش داده و جاي زخم كمتري بر جاي مي برش 

 دهد.درد كمتر كه نياز به داروهاي مسكن را كاهش مي 

  اگرچه طول عمل جراحي كمي بيشتر از حالت عادي خواهد بود، اما مدت زمان بستري كمتر خواهد بود و
 به زندگي روزانه خود بازگردد. تواندمعمولا همان روز بيمار مرخص شده و مي

 گيرند و در نتيجه احتمال آلوده شدن آنها هاي داخلي كمتر در معرض محيط و عوامل محيطي قرار مياندام
 يابد.كاهش مي

 

 هاي جراحي رباتيك نسبت به جراحي لاپاراسكوپيمزيت  

 ها.داشتن ابزارها براي مدت طولاني و بدون لرزشثابت نگه 

  هاي دست جراح.هاي حركتنمايي و حذف لرزشامكان كوچك 

 تر.امكان انجام حركات دقيق 

 خستگي كمتر دست جراح. 



 

  

19 

 .آموزش جراحان 

  

 سازي فلكسي شبيههاي استفاده از سامانهمزيت  

مشكلات ذكر شده در اين گونه جراحي مي تواند با تمرين از بين رفته و يا حداقل بسيار كاهش يابد. اما روش سنتي 
زش كارآموزان جراحي لاپاروسكوپي نسبتا گران و زمان بر بوده است و بعلاوه مراكز بسيار كمي در هر كشور براي آمو

  آموزش متخصصان و دانشجويان وجود دارد.

شبيه ساز جراجي لاپاروسكوپي سينا دستگاهي مبتني بر واقعيت مجازي است كه مي تواند مهارت هاي مورد نياز را 
   تخصصان بياموزد. از جمله مزاياي اين دستگاه مي توان به موارد زير اشاره  كرد:به دانشجويان و م

 داراي قطعات مصرفي نبوده و تعداد  ي لاپاروسكوپي اين سامانهبر خلاف روش هاي پيشين آموزش جراح
 هزيادي از دانشجويان و متخصصان مي توانند با استفاده از يك دستگاه آموزش ببينند. بنابراين دستگا

 نسبت به روش هاي پيشين مقرون به صرفه است.

  مهارت هاي اوليه و نيز اعمال جراحي پيشرفته توسط اين شبيه ساز آموزش داده مي شود. بنابراين نياز
به هزينه و زمان كمتر شده و نياز به انجام تست هاي حيواني كه زمان بر بوده و هزينه هاي زيادي را در 

 بر دارد كاهش مي يابد. 

 ر گذشته از تست هاي حيواني و يا بعضا انساني براي آموزش جراحي هاي خاص استفاده مي كردند كه د
در حال حاضر با استفاده از اين دستگاه دانشجويان مي توانند قبل از ورود به اين مراحل به طور گسترده

 اي با جراحي هاي مورد نظر آشنا شوند. 

 ه علاوه به ابي ميزان پيشرفت مهارت كاربران را نشان داده و باين سيستم با استفاده از يك روش ارزي
عنوان يك گزارش خروجي آن را در اختيار كاربر قرار مي دهد بنابراين ميزان پيشرفت كاربر در طول 

 زمان مشخص مي گردد. 

  سازي فلكسي شبيهسامانه افزاريسختهاي قسمتمعرفي  .2-2

ي الحاقي با سامانه به دو صورتسينا، جراحي رباتيك سازي شبيه يسامانه؛ همانگونه كه از پيش به آن اشاره شد
  مستقل قابل عرضه به مشتري است. فلكس و 
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 الحاقي صورت به فلكس سازيشبيه يسامانه  

ي فلكس نصب شده است افزاري است كه بر روي سامانه، در واقع تنها نرمسازي فلكس به صورت الحاقيي شبيهسامانه
سامانه افزاريسختهاي دهد. قسمتسازي شده را ميه كاربر امكان تمرين ير روي كنسول جراحي در محيط شبيهو ب

  نشان داده شده است. 1-2ها، در شكل ي ارتباط بين آني فلكس و نحوه

رد رويكيك پلت فرم پيچيده رباتيكي است كه به منظور انجام اعمال جراحي پيچيده با در واقع  ي فلكسسامانه 
سامانه هاي زيربخش اصلي با نام چهارحداقل آسيب (حداقل تهاجم) طراحي و ساخته شده است. اين سيستم، از 

و نرم افزار شبيه) Control Software( افزار كنترلينرم) و Slave Side)، زيرسامانه پيرو (Master Sideراهبري (
  .تشكيل شده است  )Simulation Software( سازي

) Power Unit) و پاوريونيت (Master Console، مشتمل بر دو بخش اصلي كنسول جراحي(امانه راهبريزيرس
)، Bedتخت جراحي ( ،)Slave I, Slave II, Camera Arm( يكرباتبازوي  سامانه پيرو نيز، مشتمل بر سهاست.زير

 شبكه قيطر از هاي راهبري و پيروسامانهزير نيب ارتباط .باشدمي) Kiosk) و كيوسك (Power Unitپاوريونيت (
تواند عمل جراحي را بر روي بيمار، مستقر در مكاني با فاصله و شود. از اين رو، جراح متخصص ميمي سريم نترنتيا

  از راه دور، انجام دهد. 

  

  
  .فلكسي سامانه سخت افزاري هايقسمت: 1-2شكل 
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 مستقل صورت به فلكس سازيشبيه يسامانه  

سازي فلكس به صورت مستقل، در واقع حداقل سخت افزار و نرم افزار كنترلي مورد نياز به منظور اجراي شبيه يسامانه
ي پيرو و باشد. در اين سامانه، تخت و بازوهاي رباتيك روي آن و همچنين دوربين از زيرسامانهسازي ميافزار شبيهنرم

سازي فلكس (به صورت ي شبيهافزاري سامانههاي سختمتي راهبري حذف شده است. قسپاوريونيت از زيرسامانه
  نشان داده شده است. 2-2ها، در شكل ي ارتباط بين آنمستقل) و نحوه

 

  سازي فلكس (به صورت مستقل)افزاري سامانه شبيههاي سختقسمت 2-2شكل 

  

  سازي فلكسي شبيهسامانه افزاريسختهاي قسمتشرح تفصيلي . 2-3

ي جراحي رباتيك ي فلكس، به دستورالعمل سامانهامانهسافزار جهت كسب اطلاعات تفصيلي از سخت توجه:           

 )به صورت مستقل(سازي فلكس ي شبيهافزاري سامانههاي سختي حاضر تنها قسمتسينا مراجعه شود. در پرونده
  اند.شده تشريح
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  كليات زيرسامانه راهبري  

كنسول  يكباشد كه از مي سازي فلكسي شبيهسامانه) در واقع، مركز كنترل Master Sideزيرسامانه راهبري (
ا، هقرار گرفته و به كمك چشم كاربر، جلوي زيرسامانه راهبري) تشكيل شده است. در واقع، Master Consoleجراحي(

كننده دستي و ي دو كنترلرا به واسطه مجازي ها و پاهاي خود كنترل دوربين آندوسكوپي و بازوهاي رباتيكدست
ن تريافزار كنسول جراحي در نظر گرفته شده است، بر اساس نزديكدهد. طرحي كه براي سختهاي پا انجام ميپدال

ترين توان به عنوان ارزندهباشد. در همين رابطه، ميارگونومي به ارگونومي جراح حين انجام عمليات جراحي باز مي
نشسته و ايستاده جراح اشاره كرد.  پوزيشنبرد و انجام مانورهاي جراحي در هر دو ن پيشوجه كنسول جراحي به امكا

  باشد:) به ترتيب زير مي3-2هاي مختلف كنسول جراحي (مطابق شكل قسمت

  چپ دستگيره  .1
  پايه متحرك  .2
  نمايش كنترل صفحه .3
  نمايش دوربين صفحه .4
  قرارگيري دست محل .5
  راست دستگيره .6
  پدال مجموعه .7
  تپايه ثاب .8
  چرخ .9

 
                                                                

  هاي مختلف كنسول جراحي: قسمت3-2شكل                                                                     

  

 كليات زيرسامانه پيرو  

باشد. ) ميKiosk) و كيوسك (Power Unitيت () پاوريون4-2، زيرسامانه پيرو (شكل سازي فلكسشبيهسامانه در 
و نمايش منطقه جراحي را هاي جراحي مهارتاين زيرسامانه در واقع، مولفه عملياتي است كه وظيفه اجراي مانورها و 

16	 17	
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براي كادر اتاق عمل بر عهده دارد. در اين رابطه، بازوهاي رباتيك و بازوي فيلمبردار كه بر روي تخت جراحي مستقر 
  تر در شكلباشند كه از نمايي نزديكهاي زيرسامانه پيرو ميترين قسمتشوند، اصليمي
  اند.نشان داده شده 2-5

   
  سامانه پيرو.زيرهاي مختلف : نمايي شماتيك از بخش4-2شكل 

 
  

 سازي فلكسي شبيهسامانه افزارينرمهاي قسمتمعرفي . 2-4

افزار كنترلي و نرمسازي فلكس از دو بخش نرمي شبيهافزاري سامانهمشد، بخش نر اشارههمانطور كه از پيش به آن 
  شود.در ادامه به معرفي اين دو بخش پرداخته مي سازي تشكيل شده است.افزار شبيه

 نرم افزار كنترلي  

يكي از اژول اين م باشد.مي سازي فلكسشبيه سامانهفلكس و ي در واقع ماژولي مشترك بين سامانه كنترلي افزارنرم
است، چرا كه تمام فرآيندهاي محاسباتي، كنترل لنز و بازوهاي رباتيك (قبل، در حين و  دستگاههاي ترين بخشمهم

هاي مختلف پس از جراحي)، انجام تنظيمات اوليه مربوط به اقدامات پيش از جراحي، برقراري ارتباط بين بخش
افزار كنترلي از يادگيري صحيح استفاده از نرمد. از همين رو هستن كنترلي افزارسيستم، همگي وظايف بخش نرم

  .سازي فلكس برخوردار استفلكس و شبيهي اهميت بالايي در كاربري هر دو سامانه

 

نرمافزار، ، در رابطه با طبقه بندي ايمني نرم IEC 62304 Ed. 1.1 en: 2015طبق استاندارد  :اخطار
به واسطه  ،افزاريزيرا حتي با رعايت تمام الزامات سختقرار دارد؛  Cدر كلاس  افزار كنترلي اين محصول



 

  

24 

ار مآسيب جدي به بي احتمال، ، در صورت بروز هرگونه خطاشودميذات اين سيستم كه براي جراحي استفاده 
  ود.نرم افزار رعايت شبرداري از بهرهلازم است تمامي مراتب دقت و احتياط در  وجود دارد؛ لذا

HMI  يا همان رابط گرافيكي كاربري در مجموعه فلكس براي تسهيل اجراي برنامه و راحتي كاربر ايجاد شده و به
. گر كيوسك و ديگري نمايشگر سيستم راهبرشود، يكي نمايشصورت مراحل جداگانه بر روي دو نمايشگر نشان داده مي

  كند.كاربر از طريق صفحه لمسي با اين رابط كاربري ارتباط برقرار مي

HMI  .مربوط به كيوسك شامل دو بخش است، يكي اقدامات قبل از جراحي و ديگري اقدامات نظارتي حين جراحي
سيستم راهبر  HMIشود كه مربوط به داده ميبه علاوه در حين جراحي بر روي نمايشگر مستر نيز نكاتي نمايش 

است. در ابتدا مرحله به مرحله اقداماتي كه اوپراتور پيش از شروع جراحي بايد انجام دهد تا مجموعه فلكس در شرايط 
مستر جراحي را هدايت كند و  رباتتواند با استفاده از پذيرد. پس از آن جراح ميآماده به كار قرار بگيرد، صورت مي

پذير كيوسك امكان HMIمزمان كه در حين جراحي نظارت بر جراحي و دسترسي به تغيير برخي تنظيمات از طريق ه
افزاري انه نرممستر نيز براي تسلط جراح و دوري از خطاهاي احتمالي دسترسي محدودي به سام HMIخواهد بود، 

  ربات خواهد داشت.

 سازينرم افزار شبيه  

سازي را به عهده ي اجراي گرافيك شبيهباشد كه وظيفهسازي فلكس ميخشي از سامانه شبيهب سازيشبيه افزارنرم
هاي مربوط به سنسورها، باشد؛ بدين شكل كه دادهافزار كنترلي در ازتباط ميدارد. اين بخش به طور مستمر با نرم

هاي به دست آمده مكان با استفاده از دادهكند و افزار كنترلي دريافت ميهاي ديگر ربات را از نرمها و ماژولپدال
  كند.سازي تعيين ميابزارهاي مجازي را در محيط شبيه

  

  

  

  

  

18 19	20	
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   اندازيو راه نصب  .3

 نكات ايمني عمومي.  3-1

سازي در موارد زير منظور از دستگاه، سامانه شبيه هاي زير پيروي كنيد.، از دستورالعملسازيسامانه شبيهبراي نصب 
  است.

 هاي زير پيروي كنيد:سيب رسيدن به دستگاه از دستورالعملآبه منظور جلوگيري از حتياط: ا

 هاي ايمني را مطالعه نماييد.دستورالعمل قبل از نصب دستگاه، همه 

 به دور از نور مستقيم خورشيد  از گرد و غبار و رطوبت و ترجيحا دستگاه را در محيطي مناسب عاري
 نصب كنيد.

 محيطي كه تردد زياد است نصب نكنيد (دستگاه در مسير عبور نباشد).  دستگاه را در 

 زا نصب نكنيد.دستگاه را در كنار لوازم گرما 

  

 سازينصب سامانه شبيه.  3-2

  باشد:به شرح زير مي سازيشبيهنصب زيرسامانه  مراحل

ــ وصــل شــوددر مســتر  Inputپاوريونيت به ســوكت در  Masterكابل تغذيه از ســوكت  .1 وكت نوع (س
 هارتينگ).

سوكت  .2 سوكت در  Kioskكابل تغذيه از  شوددر  Powerپاوريونيت به  صل  سك و سوكت نوع  كيو )
 هارتينگ). 

سوكت  .3 ضطراري از  ضعيت ا سوكت  Emergency Connectionكابل و   Emergencyدر كيوسك به 
Connection  نظاميدر مستر وصل شود (سوكت نوع.( 

سوكت  Master Driverسوكت  درايور از كابل  .4 شود  Master Driverدر كيوسك به  در مستر وصل 
 (سوكت نوع اترنت).
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سوكت  رزبريكابل   .5 سوكت  Master Raspberryاز   ستر  Master Raspberryدر كيوسك به  در م
 وصل شود (سوكت نوع اترنت).

  .در مستر وصل شود (سوكت نوع چهارپينه) Foot Pedalsكابل پدال به سوكت  .6
 ولت وصل شود. 220به برق در پاوريونيت  Powerاز سوكت كابل برق  .7

 

 سازيشبيه سامانه اندازيراه.  3-3

  سازي ميبايست اقدامات زير به ترتيب انجام شود:اندازي سامانه شبيهمنظور راه به

 روشن كردن پاوريونيت .1

 روشن كردن كيوسك .2

 نرم افزار كنترلي وارد كردن نام كاربري و رمز عبور .3

 )Simulation( سازيزينه شبيهانتخاب گ .4
 هاي سامانه راهبري) دستگيرهHomingهوم كردن ( .5

 ي ورود يا ثبت نامانتخاب گزينه .6

 ايجاد حساب كاربري .7

 ورود به منوي اصلي  .8

  شود. در ادامه جزئيات هر يك از اقدامات بالا تشريح مي

 پاوريونيت روشن كردن  
فشار دهيد تا دستگاه روشن شود. چنانچه برق  ،قطع بوق بعد از را )UPSاس (پييوبر روي پنل جلوي  ON كليد

روشن شده و در غير ) Normal Modeنرمال ( اس در حالتي مجاز ولتاژ و فركانس باشد، يوپيدر محدوده ورودي
  .شودمي روشنو  كردهخروجي را از باتري تامين  ،)Battery Modeباتري ( اس در حالتاين صورت يوپي

 كيوسك دنوشن كرر 

فيوز (نصب شده در پشت كيوسك) زده شود. اين كليد  اندازي كيوسك، لازم است كه در ابتدا كليد جعبهبراي راه
) LEDلامپ ( ). با زدن اين كليد،1-3قطع و وصل برق وررودي به كيوسك را برعهده دارد (مطابق شكل  وظيفه
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كيوسك است. براي روشن كردن كيوسك، بايد شاسي  شود كه نشانگر ورود برق به داخلجلوي كيوسك روشن مي
پاور جلوي كيوسك فشار داده شود. با فشار دادن اين كليد، كامپيوتر داخل كيوسك، مانيتور و فن كيوسك به صورت 

  هاي مختلف كيوسك معرفي شده است.همچنين، قسمت 2-3خودكار روشن خواهند شد. در شكل 

 نرم افزار كنترلي روارد كردن نام كاربري و رمز عبو  
شود و در صفحه نمايشگر لمسي افزار كنترلي به طور خودكار اجرا ميپس از روشن شدن كيوسك، رابط كاربري نرم

  توان وارد مرحله بعد شد.مي با وارد كردن نام كاربري و رمز عبور .آيددر مي به نمايش

  اشيد.در نگهداري نام كاربري و رمز عبور كوشا ب احتياط:       

 نوآوران رباتيك و پزشكينام كاربري و رمز عبور براي هر دستگاه  به صورت اختصاصي و توسط شركت  توجه:     

  گردد.شود. نام كاربري و رمز عبور به صورت محرمانه براي خريدار ارسال ميتعيين مي سينا

كت نوآوان رباتيك و پزشكي سينا اطلاع دهيد. مراتب را به شردر صورت فراموشي نام كاربري و رمز عبور،  توجه:     

  افزار با نام كاربري و رمز عبور جديد، پس از احزار هويت، براي خريدار ارسال خواهد شد.ي ديگر نرمنسخه

  

  سازي (شبيهانتخاب گزينهSimulation(  
در اين صفحه شود. بري سامانه ميتعيين نوع كاري افزار وارد صفحهدر صورت صحيح بودن نام كاربري و رمز عبور، نرم

دهد. به منظور ) در اختيار كاربر قرار ميReal Surgery) و عمل جراحي واقعي(Simulationسازي(دو گزينه شبيه
  سازي انتخاب شود.سازي، گزينه شبيهكار با سامانه شبيه

 ي واقعي به حالت غير فعال استي عمل جراحسازي، گزينهدر صورت خريداري نسخه تكي سامانه شبيه توجه:     

   و امكان انتخاب ندارد.

سازي به حالت غير فعال است و امكان ي شبيهدر صورت خريداري نسخه تكي سامانه جراحي، گزينه توجه:     

  انتخاب ندارد.
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 ) هوم كردنHomingهاي سامانه راهبري) دستگيره 

 اي بهسازي، صفحهشود. با اجراي نرم افزار شبيهسازي اجرا مييهافزار شب سازي، نرمي شبيهانتخاب گزينه از پس
اي براي شروع عمليات هوم كردن آغاز ميثانيه 10با باز شدن اين صفحه شمارش معكوس شود. باز مي 1-1شكل 
ار به افزباشد. پس از چند ثانيه نرمبر روي صفحه به معناي پايان عمليات هوم كردن مي Doneنمايش كلمه  شود.

  رود.ي بعد ميصورت اتوماتيك به صفحه

هاي سامانه راهبري دست نزنيد؛ همچنين تكيهدر حين عمليات هوم كردن به هيچ وجه به دستگيره احتياط:       

گاه دست را تا جاي ممكن به سمت خود بكشيد. در صورت عدم رعايت موارد ذكر شده، دستگاه به درستي هوم نمي
  تواند حركات دست كاربر را به شكل مطلوب مدل كند.در حين فرآيند آموزش، دستگاه نمي شود و در نتيجه

سازي شبيه انتخاب گزينهسازي خارج شويد و مراحل در صورت عدم رعايت مورد فوق، از نرم افزار شبيه توجه:     

  مجدداً انجام دهيد.هاي سامانه راهبري را ) دستگيرهHomingو هوم كردن (

  
  ي هومصفحه 1-1ل شك

 ي ورود يا ثبت نام انتخاب گزينه  
 2-1با توجه به شكل  شود.) ميSign Inي ورود (ي هوم، كاربر وارد صفحهافزار از صفحهپس از خروج خودكار نرم

 هاي مختلف اين صفحه عبارتند از:بخش

 محل وارد كردن نام كاربري .1
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 محل وارد كردن رمز عبور .2

 شود.ي منوي اصلي ميت صحيح بودن نام كاربري و رمز عبور، نرم افزار وارد صفحه: در صوري وروددكمه .3

تواند حساب حساب كاربري: در صورت صحيح بودن نام كاربري و رمز عبور، كاربر ميي پاك كردن دكمه .4
 كاربري خود را پاك كند. 

تواند بدون نام كاربري و رمز كاربر مي: در صورت كليك بر روي اين دكمه، ي ورود به عنوان مهماندكمه .5
 ي منوي اصلي وارد شود. عبور به صفحه

تواند با فشردن اين دكمه عمليات ثبت نام را ي ثبت نام: در صورت نداشتن حساب كاربري، كاربر ميدكمه .6
 آغاز كند.

ر به سمت سازي خارج شد. در اين حالت كاربافزار شبيهتوان از نرم: با فشردن اين دكمه ميخروجي دكمه .7
 شود.افزار كنترلي هدايت مينرم

   

كند؛ بدين شكل كه ي ورود، دستگيره سمت راست به عنوان ماوس عمل ميافزار به صفحهبا ورود نرم توجه:     

رود؛ به همين شكل با حركت ي به چپ و راست، نشانگر ماوس به چپ و راست ميهمانند ماوس با حركت دستگيره
ي راست به بالا و پايين تاثيري رود. حركت دستگيرهبه جلو و عقب، نشانگر ماوس به بالا و پايين ميي راست دستگيره

  باشد.در حركت نشانگر ندارد؛ همچنين فشردن گيره به معناي كليك مي

  د.تواند عمكرد خود را ذخيره كنسازي را انجام دهد؛ اما نميتواند تمرينات شبيهكاربر مهمان مي توجه:     

 

  ي ورود كاربرصفحه 2-1شكل 
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 ايجاد حساب كاربري  
ي ورود، عمليات ثبت نام كاربر در نام در صفحهي ثبتهمانطور كه در بخش قبل اشاره شد؛ با كليك بر روي دكمه

 ي ثبت نام، برايدر صورت قابل قبول بودن اطلاعات وارد شده با كليك بر روي دكمه .شودي ثبت نام آغاز ميصفحه
، بخش3-1مطابق با شكل شود.  ي ورود هدايت ميافزار مجدداً به صفحهشود و نرمكاربر حساب كاربري ساخته مي

  هاي مختلف اين صفحه عبارتند از:

 محل ورود نام .1

 محل ورود نام خانوادگي .2

 محل ورود نام كاربري پيشنهادي .3

 محل ورود رمز عبور .4

 انتخاب جنسيت .5

 محل ورود سن .6

 است دست يا چپ دست بودني تعيين رگزينه .7

 محل ورود ناتواني احتمالي كاربر .8

 انتخاب ميزان آشنايي با عمل جراحي لاپاروسكوبي .9

 افزاري قبول كردن شرايط و ضوابط استفاده از نرمگزينه .10

 )Cancel(و يا لغو  )Sign upثبت نام (هاي دكمه .11

  
  ي ثبت نامصفحه 3-1شكل 
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 ورود به منوي اصلي  
هاي مختلف اين ، بخش4-1توان وارد منوي اصلي شد. مطابق با شكل )، ميSign Inي ورود (دكمه كليك بر روي با

  صفحه عبارتند از:

 اي را مشاهده كرد. توان ليست تمرينات پايه: با كليك بر روي اين دكمه، ميايهاي پايهي مهارتدكمه .1

توان نمودارهاي زمان كل، زمان خطا را مي ي عملكرد كاربر،: با كليك بر روي دكمهي عملكرد كاربردكمه .2
تواند روند پيشرفت خود در هر مهارت را به صورت جداگانه مورد براي هر مهارت را مشاهده كرد. كاربر مي

 ارزيابي قرار دهد.

تواند از اين ليست مهارت مورد نظر خود را براي شروع تمرين انتخاب : كاربر ميسازيليست تمرينات شبيه .3
 كند.

 ي ورودي بازگشت به صفحهكمهد .4

خواهد داشت و امكان ي عملكرد كاربر حالت غير فعال اگر كاربر به عنوان مهمان وارد شده باشد؛ دكمه توجه:     

  .كليك بر روي آن وجود ندارد
  

  
  منوي اصليي صفحه 4-1شكل 
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  اي از صفحه عملكرد كاربرنمونه 4-1شكل 

  
 . خاموش كردن فلكس3-4

 پاور يونيتاموش كردن خ  

  تواند خاموش گردد:) در دو مرحله ميUPSاس (پييو

 ،شود. در اين حالتاس خـاموش ميثانيـه، يـوپي 3بر روي پنل جلوي دسـتگاه بـه مـدت  OFF كليدبا فشردن 
 ند.پردازهـا مياس روشن بوده و بـه عمـل شـارژ بـاتريمدارهاي شارژر داخلي يوپي

ي فوق، اتصال ورودي دستگاه را از برق شهر گردد، پس از انجام مرحله اس كاملاً خاموشيد يوپياگر بخواه -1
 .جدا نماييد

 

  كيوسكخاموش كردن  

كليك نماييد.   Shut Downرویشده و بر  Startويندوز وارد منوي  فضايبراي خاموش كردن كيوسك بايد از 
طراري، يك كليد در پشت كيوسك تعبيه شده است (مطابق شكل براي خاموش كردن كيوسك در موارد اض ،همچنين

30	
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زدن فيوز پشت كيوسك، برق شود. پس از خاموش شدن با ) كه با فشار دادن اين كليد، كيوسك خاموش مي3-7
  نيز قطع شود. ورودي

  

 

  .شوندبه كار گرفته ميهاي مختلف كيوسك كه در خاموش كردن آن : بخش7-3شكل 
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  برداريدستورالعمل بهره .4

سامانه . در موارد زير منظور از دستگاه، موارد زير را رعايت فرماييد سازي فلكسسامانه شبيهبرداري از قبل از بهره
 : باشدمي سازي فلكسشبيه

 ها پيروي كنيد. ي نكات ايمني را مطالعه نموده و از آنهمه 

  يد.از نصب صحيح دستگاه در محل مناسب مطمئن شو 

 رساني اطمينان حاصل كنيد.از مناسب بودن دستگاه برق 

 .طبق دستورالعمل راه اندازي دستگاه را روشن كنيد 

 

  نحوه قرارگيري كاربر پشت دستگاه 

يم ارتفاع قرار گيرد. با تنظ يراهبر جراحي زيرسامانهتواند ايستاده و يا نشسته پشت كنسول كاربر بنابر ترجيح خود مي
توان حداكثر ارگونومي را براي كاربران با ابعاد بدني متفاوت بين دو دستگيره مي اوليه كليه مجموعه و فاصلهي و زاويه

  فراهم نمود.
 

 داشتن دستگيره در دستنحوه نگه 

نسبت به بافت تحت عمل را با دقت مشاهده كنيد.  جراحي رباتيكدر صفحه نمايش اصلي، موقعيت قرارگيري ابزارهاي 
كليد  نسكوپي در دست خود بگيريد. با فشردالاپار متداول ابزارهاي دستگاه را مانند دستگيره ستگي، دستگيرهبه آه
شود. در صورت لزوم جهت افزايش هاي دست شما بلافاصله به ابزار جراحي منتقل ميحركت ،سازي روي دستگيرهفعال

ه توانيد دستگيره را آزاداندر اين حالت شما مي بفشاريد.پدال كلاچ را هاي خود، فضاي كاري و تنظيم قرارگيري دست
  ند.كاين موقعيت جديد پيروي مي كلاچ ابزار حركات دست شما را از آزاد كردنو بدون حركت ابزار كنترل كنيد. با 
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 مراقبت و نگهداري  

 و غبار خودداري كنيد.  هاي مرطوب و داراي گرداز قراردادن دستگاه در محل 

 هاي گرمايش خودداري كنيد.رار دادن دستگاه در كنار دستگاهاز ق 

 هايي كه امكان برخورد با عابران را دارد خودداري كنيد.از قرار دادن دستگاه در محيط 

 ي آن را از پريز جدا كنيد.قبل از تميز كردن دستگاه آن را به طور كامل خاموش كنيد و دو شاخه 

 ي مرطوب براي تميز كردن آن استفاده آن آب نريزيد و فقط از يك پارچه براي تميز كردن دستگاه هرگز روي
 كنيد. 

 ها براي تميز كردن دستگاه پرهيز كنيد. از استفاده از حلال 

 ي مانيتور را در صورت نياز با يك دستمال مرطوب نرم پاك كنيد.صفحه 

 ستگاه به منظور تميز كردن آن جدا هاي دروني دستگاه نياز به تميز كردن نداشته و از باز كردن دقسمت
 خودداري كنيد.

 ها و ديگر قطعات دستگاه خودداري كنيد.در هنگام تميز كردن دستگاه از كشيدن ابزارها، كابل 

 

 رسانيروزهب  

رساني موجود روزههاي بمراجعه كرده و از دستورالعمل  www.SinaMed.irسايتافزاري به وبرساني نرمروزهبراي ب
 سايت پيروي كنيد.  در وب

  
 يابيعيب  

راهنما را از سايت دفترچه  روز شدههب كند ابتدا نسخهدر صورتي كه دستگاه به طور معمول كار نمي
www.SinaMed.ir  يابي سعي در حل مشكل دستگاه خود نماييد. در صورت تهيه كرده و با استفاده از جداول عيب

  ريد.عدم حل مشكل با پشتيباني تماس بگي
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 پشتيباني  

E-Mail: SINA@ICMED.ir 

TEL: 0098-21-66581530  

 گارانتي  

درصورتي كه مشخص شود سامانه جراحي رباتيك سيناي شما در مدت تعيين شده براي گارانتي آن كه روي برچسب 
راهنما دفترچه اين ي موارد ذكر شده در صحيح از دستگاه و با رعايت همه دستگاه قيد شده است و در صورت استفاده

با ( نوآوران رباتيك و پزشكي سيناافزاري شده است، شركت (از جمله برق مناسب بدون نوسان) دچار عيب سخت

كند به طوري كه دستگاه به كاركرد طبيعي دستگاه را تعمير نموده و قطعات معيوب را جايگزين ميمسئوليت محدود) 
باشد. در انده از گارانتي كل دستگاه داراي گارانتي ميممدت زمان باقي خود بازگردد. قطعات تعويض شده به اندازه

  گردد. دستگاه با اخذ هزينه لازم تعمير مي ،صورت اتمام مدت زمان گارانتي
تماس بگيريد   www.SinaMed.irسايت توانيد با خدمات پشتيباني در وببراي تمديد مدت گارانتي دستگاه خود مي

  كارشناسان ما ارتباط برقرار كنيد. و يا از طرق زير با
TEL: 0098-21-66581530 

SINA@ICMED.ir 

  اين گارانتي شامل موارد زير نمي شود: 
  خرابي دستگاه در اثر نوسانات برق، پريز معيوب و ... -1
  .)نوآوران رباتيك و پزشكي سينا خرابي دستگاه در هنگام حمل (پس از اولين تحويل توسط كارشناسان شركت -2

  سوزي و ....خسارات اتفاقي ناشي از سقوط دستگاه، ضربه، آتش -3
  .راهنمادفترچه خسارات ناشي از استفاده از رعايت نكردن موارد ايمني و شرايط استفاده در اين  -4
  .دستگاه بدون شماره سريال -5
   .باشد) شدهيي دستگاه عوض نآتغيير شكل ظاهري دستگاه (حتي اگر كار -6

  باشد.تعمير مواردي كه خارج از گارانتي است به عهده صاحب دستگاه مي هايهزينه
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 افزاريشرايط گارانتي نرم  

روزرساني اين هروزرساني به بخش بهشود. براي بروزرساني ميهروي دستگاه به طور منظم ب افزارهاي موجود برنرم
ك، ديسك، كول ديس كردن هرگونه وسيله ديگر از جمله هارداستفاده و يا متصل  ،علاوهه راهنما مراجعه كنيد. بدفترچه 

يافزاري دستگاه را نقض ملوده شدن دستگاه به ويروس شود شرايط گارانتي نرمآاي كه باعث مموري و ... به گونهفلش 
  گردد.هاي تعمير از صاحب دستگاه اخذ ميكند و هزينه
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ين، ضلع شمال شرقباقرخا ابانيتهران، خآدرس: 
ملواز رشد (ره)، مركز ينيامام خم يمارستانيمجتمع ب
كي، شركت نوآوران ربات9 واحد ،يپزشك زاتيو تجه

   نايس يو پزشك
 

              1419733131:يكدپست
    0098-21-66581530: تلفن

           0098-21-66581533    فكس:
  info@SinaMed.ir: ليميا

  www.SinaMed.ir: تسايوب


