
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 دستیار هوشمند جراح

 

Binasoft.ir 

)دانش بنیان( شرکت بیتا نگار افزار  



 

 درباره بیتا نگار افزار

  توسعه   بر  را  خود   فعالیت   و   است  پزشکی  در  مصنوعی   هوش   سازیکاربردی   حوزه  پیشگامان  از  افزار   نگار  بیتا  شرکت

  شرکت،   این  محصول   ترینمهم .است  کرده   متمرکز   فقرات  ستون  و  اعصاب  و  مغز  جراحی  زمینه  در  پیشرفته   هایفناوری 

  نقش   اعصاب  و  مغز  جراحی  پلن  دقیق  طراحی   در  مصنوعی،  هوش   از  گیری بهره   با  که   است  جراح  هوشمند   دستیار  دستگاه

  قادر   دستگاه  این.  کند می   عمل  جراح  دستیار  عنوان  به  تعاملی،  کاربری   واسط   یک  طریق   از  نیز   عمل  حین   و  دارد   کلیدی

 دستیار   دستگاه .کند   بازطراحی  بیمار  وضعیت  و  عمل  اتاق  عملیاتی  شرایط   اساس   بر  و  واقعی  زمان  در  را  جراحی  پلن  است

 جمله  از  دیگر پزشکی  تصویربرداری هایداده  با هاآن  سازییکپارچه  و  fMRI تخصصی  تصاویر از  استفاده با جراح هوشمند 

DTI،  CT و MRI،  نگار   بیتا  شرکت  این،  بر  علاوه .کند می   فراهم  جراحی  اجرای  و  ریزیبرنامه   برای  دقیقی   تحلیلی  اطلاعات 

  و   اورژانس  اعصاب،   و  مغز   هایحوزه   در   درمانی   و   تشخیصی   مصنوعی  هوش   بر   مبتنی   محصولات  توسعه  زمینه   در   افزار

 . دارد فعالیت  نیز  سرطانی  تومورهای شناسایی

 بیانیه مأموریت 

افزاری مبتنی بر فناوری  های داخل و خارج از کشور، محصولات و خدمات نرم ها و سازمانما به نهادهای دولتی، شرکت

کنیم  خود، راهکارهایی طراحی می  کنیم. با تکیه بر دانش، انگیزه و خلاقیت کارکنانهای نوین ارائه می اطلاعات و تکنولوژی 

بهبود زندگی شود. هدف ما    هاوری و بهبود کیفیت عملکرد سازمانتسهیل فرآیندها، افزایش بهره که موجب  

برندی قابل اعتماد و متعهد به عنوان  و حفظ جایگاه به   مشتریان، ارتقای رفاه کارکنان، رشد پایدار، رهبری بازار

 .است های اخلاقی و مسئولیت اجتماعیارزش 

 انداز چشم

در کشور قرار گیریم.    افزارهای پزشکی بیست شرکت برتر تولیدکننده نرمی  در زمره   ۱۴۰۴سال  پایان  ما بر آنیم تا  

داریم تا نام بیتا  گام برمی   خلاقیت، نوآوری، ارائه محصولات متمایز و پشتیبانی مؤثربرای دستیابی به این هدف، با  

 .های هوشمند پزشکی شناخته شودعنوان پیشرو در فناوری نگار افزار به 

 اجتماعی  مسئولیت

  داشته   ویژه   توجه   دانشگاهی  استعدادهای  و   جامعه   سلامت   زیست،   محیط   فرهنگ،  به   فناوری،  یتوسعه   مسیر   در   متعهدیم   ما

 حراست  و   حفظ   در  ملی،  و   مداراخلاق  رویکردی   با  نفعان، ذی   یهمه   قبال  در  که  داند می   مسئول  را   خود  افزار  نگار  بیتا.  باشیم

 . باشد  کوشا  ایرانی و  ایران  منافع  از

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3 صفحه 2 صفحه   

 

 

 

 فناوری در خدمت سلامت 

سازی درمان، تنها با هوش طراحی پلن جراحی و شبیه

 .تردقت بیشتر، ریسک کمتر، درمان سریع  مصنوعی؛

 هوشمند سازی و استفاده هوشمند از ابزارهای جراحی 

  ک انتخاب هوشمندانهتنها با یسه بعدی  تجسم  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 عصاب ا  و جراحی مغز هایپلن بازطراحی و شبیه سازی برای نوین راهکاری

 حین عمل( )پیش و 

 شبیه سازی و بازطراحی فرایند جراحی مغز و اعصاب

 تولید خودکار پلن جراحی و پیشنهاد بهترین مدل به جراح پیش از عمل
 __________________________________________________ 

 کاهش زمان طراحی پلن جراحی 

 و کاهش زمان عمل جراحی

 __________________________________________________ 

 افزایش موفقیت جراحی 

 شود. باعث افزایش تمرکز و دقت جراح میهوش مصنوعی  راهکارهای    
 __________________________________________________ 

 کاهش زمان طراحی پلن جراحی 

 و کاهش زمان عمل جراحی
 __________________________________________________ 

 کاهش مداخلات دست 

 انجام دستورات تنها با فرامین صوتی و حرکتی 
 __________________________________________________ 

 سه بعدی سازی و ترکیب تصاویر 

 شوند بعدی نمایش داده می  3به صورت   تمامی تصاویر تحلیل شده و خام بصورت یکپارچه

 __________________________________________________ 

  است   افزار  نگار  بیتا  شرکت  نوآورانه  محصول  اعصاب  و  مغز  جراح  هوشمند  دستیار  فناوری

  بنیادین   تحولی  پزشکی،   پیشرفته  تصویربرداری  و  مصنوعی  هوش  فناوری  از  گیریبهره   با  که

 . است کرده  ایجاد اعصاب و مغز هایجراحی  اجرای و ریزیبرنامه فرآیند در

  عمل،   حین  در  جراح  فعال  همراهی  و  عمل  از  پیش  جراحی  پلن  دقیق  طراحی  با  دستگاه   این

  جراحی  پلن ایلحظه   بازطراحی قابلیت. کندمی  ایفا را تعاملی  و هوشمند  دستیار یک  نقش

 دستگاه   این  فردمنحصربه   هایویژگی   از   بیمار،   وضعیت  و عمل  اتاق  واقعی شرایط  اساس  بر

 . دهدمی  افزایش چشمگیری طوربه  را عمل  ایمنی و  دقت که است

  DTI ،  CT  هایداده   با  هاآن   سازییکپارچه  و  fMRI  تخصصی  تصاویر  تحلیل  با  این فناوری

 جراح  به  هاداده   ترکیب  این.  دهدمی  ارائه  مغز  عملکرد  و  ساختارها  از  جامع  اینقشه  ، MRI  و

  بالا   دقت  با  را  مغز  عملکردی  نواحی  و   تومورها  عصبی،   حیاتی  مسیرهای  دهدمی  امکان

 . کند سازیبهینه  را جراحی ریزیبرنامه و کرده  شناسایی

 

  حین   گیریتصمیم  در   دقت  افزایش   جراحی،   ریسک   کاهش  فناوری،   این  از  استفاده   نتیجه

  اعصاب   و  مغز  جراح  هوشمند  دستیار  دستگاه .  است  بیماران   درمانی  نتایج   بهبود  و  عمل، 

  کشور   در  مغزی  پیچیده   هایجراحی   ایمنی   ارتقای  و  هوشمندسازی  جهت  در  مؤثر  گامی

مغز و    های واقعیعمل تنها در  سازی دقیق شرایط جراحی، این فناوری نه دلیل قابلیت شبیه به  . شودمی محسوب

آموزش  رود، بلکه در  کار می برای افزایش دقت، کاهش خطا و حفظ محیط استریل به   اعصاب 

های واقعی بیماران،  توانند با استفاده از داده نیز نقش مهمی دارد. کاربران می   دستیاران جراحی 

به  را  عمل  مختلف  عمیق مراحل  درک  و  کرده  تمرین  مجازی  مسیرهای  صورت  آناتومی،  از  تری 

دانش نظری و مهارت  عصبی و محل تومور به دست آورند. بدین ترتیب، این سامانه پلی میان  

 .کند های پیچیده ایجاد می در جراحی   عملی



 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 های پیشرفته مغز و اعصاب ها و نیاز بازار در جراحیچالش

از   دسترسی دقیق و استریل به تصاویر پزشکی بیمار در حین عمل جراحیمغز و اعصاب،    هایدر جراحی 

، MRIگیری دقیق نیاز دارند تا بتوانند تصاویر متنوعی مانند  های بالینی است. جراحان برای تصمیمترین چالشمهم

fMRI و DTI بعدی مشاهده و تحلیل کنند. با این حال، در بیشتر  های سهزمان و در قالب مدلصورت همرا به

شود که این کلید و ماوس استفاده میهای فیزیکی مانند صفحه ها هنوز از تجهیزات غیرهوشمند یا رابطبیمارستان 

 .گرددنیز می نقض استریلیتی اتاق عمل موضوع علاوه بر کاهش سرعت، موجب 

نبود یک   فرآیند  سبب می  های پزشکیی یکپارچه برای ترکیب و تحلیل دادهسامانهاز سوی دیگر،  شود 

گیری  تواند دقت تصمیمای که میبر و وابسته به تفسیرهای مجزا از هر تصویر باشد؛ مسئلهطراحی پلن جراحی، زمان

نیازمند بستری  را کاهش دهد. همچنین در بخش آموزش، دستیاران جراحی و دانشجویان علوم پزشکی  جراح 

شده تمرین  سازیبعدی از ساختار مغز و مسیرهای عصبی را در محیطی شبیهتعاملی هستند تا بتوانند درک سه

 .است نداشته وجود آن برای مناسبی  پاسخ تاکنون که نیازی —کنند 

 
 راهکار هوشمند

بنیان توسعه یافته است. این  عنوان یک راهکار دانشبه  سیستم دستیار هوشمند جراحها،  رای رفع این چالش

و  MRI ،fMRI ،DTI ترکیب خودکار تصاویر پزشکی، امکان  فناوری هوش مصنوعیگیری از  سامانه با بهره

دو  تومور نماهای  قالب  در  سهرا  و  میبعدی  فراهم  بهبعدی  سیستم  هوشمند  کند.  جراحی پلنصورت  های 

 .ی جراحی انتخاب شوددهد تا مسیر بهینهو به جراح ارائه می پیشنهادی را تولید

طراحی شده است تا بدون نیاز به لمس    های صوتی و حرکتیفرمانی  رابط کاربری غیرتماسی این سیستم بر پایه

ها انجام گیرد و محیط استریل اتاق عمل حفظ شود. در نتیجه، زمان جراحی تجهیزات، کنترل تصاویر و تحلیل داده

 .رسدیابد و تمرکز جراح به حداکثر میکاهش یافته، دقت در اجرای دستورات افزایش می

 های تمرینی جراحی آموزش دستیاران و طراحی پلنهای واقعی، در  کارگیری در جراحی این فناوری علاوه بر به

پزشکان جوان کمک می به  و  دارد  نقش مؤثری  و شبیهنیز  امن  تا در محیطی  و  سازی کند  با ساختار مغز  شده، 

 .مسیرهای حیاتی آشنا شوند

 



 

 

 سیستم دستیار هوشمند جراح کاربردهای 

  ریزی درمان برنامههای تخصصی، آموزش پزشکی و  جراحیی  سیستم دستیار هوشمند جراح، ابزاری چندمنظوره در حوزه 

 .صورت گسترده مورد استفاده قرار گیردهای بالینی و آموزشی بهتواند در محیطاست که می

 

 های مغز و اعصاب جراحی .۱

 برای تعیین موقعیت دقیق تومور  DTI و  MRI  ،fMRIزمان تصاویر  ی همپشتیبانی از جراح در مشاهده •

 خطرپیش از عمل برای انتخاب مسیر بهینه و کم پلن جراحیسازی طراحی و شبیه  •

عصبی  نمایش سه • فیبرهای  و  عروق  نواحی  بهبعدی ساختار مغز،  به  افزایش دقت در دسترسی  منظور 

 حیاتی

 سیستم صوتی و حرکتیکاهش خطای انسانی و حفظ تمرکز جراح از طریق کنترل  •

 

 آموزش دستیاران جراحی و دانشجویان پزشکی.2

 بدون نیاز به حضور در اتاق عمل   های جراحی مغز آموزش مهارتشده برای  سازیمحیطی شبیه ایجاد   •

 بعدی تعاملیمدل سهصورت مشاهده و تحلیل ساختارهای مغزی و مسیرهای عصبی به •

 گیری بالینی در شرایط نزدیک به واقعیتافزایش درک فضایی و تصمیم •

 امکان تمرین طراحی پلن جراحی و بررسی مسیرهای برش مجازی  •

 

 های تصویربرداری پزشکی توسعه پژوهش .3

 های تحقیقاتی در پروژه DTI و fMRIهای ابزار مناسب برای پژوهشگران جهت تحلیل داده •

 تر از ساختار مغزهای دقیقهای چندمنبعی برای تولید مدلترکیب داده •

 مسیرهای عصبیهای مغزی، تومور و  فعالیتتسهیل درک ارتباط میان  •

 

 های جراحیکاربرد در سایر شاخه.۴

 بعدی محل جراحیسازی سهبا مدل  ارتوپدی، عمومی و فک و صورتهای  قابلیت استفاده در جراحی •

 های حساسعملیاتی و کاهش خطر آسیب به بافتریزی پیشبهبود دقت در برنامه •

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 سیستم دستیار هوشمند جراح امکانات  

کنند تا  در تعامل کامل با یکدیگر عمل می افزاری است کهافزاری و سختمتشکل از دو بخش نرم سیستم دستیار هوشمند جراح

 .ای دقیق، سریع و استریل در اتاق عمل فراهم سازندتجربه 

 افزاری امکانات نرم

 زمان تصاویر پزشکی چندمنبعی نمایش هم  •

تر  بعدی برای درک جامعبعدی و سهو تومور در قالب نماهای دو MRI ،fMRI ،DTI امکان نمایش ترکیبی تصاویر

 .موقعیت ضایعه

 ها با هوش مصنوعیتحلیل خودکار داده •

های جراحی پیشنهادی را بر اساس  های تصویربرداری را پردازش کرده و پلنصورت خودکار دادهسیستم قادر است به

 .محل و عمق تومور ارائه دهد

 ی تصاویرقابلیت برش، چرخش و مقایسه •

های مختلف و  با امکان برش دقیق در جهت (Axial, Coronal, Sagittal) ی اصلینمایش تصاویر در سه صفحه

 .بعدی تومورحفظ مدل سه

 ایابزارهای ویرایشی حرفه  •

گیری در حین جراحی یا  کش و ابزار اندازهکردن یادداشت، استفاده از خطامکان تنظیم نور، کنتراست، زاویه دید، اضافه

 .طراحی پلن

 کنترل غیرتماسی )بدون لمس(  •

های صوتی و حرکتی جراح برای کنترل تصاویر، تعویض نما و اعمال تنظیمات بدون نیاز به تماس  پشتیبانی از فرمان

 .فیزیکی

 بیمارستانی  PACS اتصال مستقیم به سیستم •

 .ها پیش از عملسازی دادهی بیمارستانی جهت تسریع در آمادهدریافت و بارگذاری مستقیم تصاویر پزشکی از شبکه 

 بعدی ساختار مغزیسازی سه شبیه  •

 .بعدی جهت طراحی دقیق مسیر جراحیصورت سه های اطراف تومور بهقابلیت نمایش عروق، فیبرهای عصبی و بافت

 سازی آموزشی مد شبیه •

های  های آموزشی با دادهمحیطی مجازی برای تمرین دستیاران جراحی و دانشجویان جهت طراحی و اجرای پلن

 .واقعی

 

 



 

 

 افزاری )ترالی هوشمند( امکانات سخت

 ترالی پزشکی با طراحی ارگونومیک و استریل  •

 .مجهز به حسگر حرکتی، میکروفون، مانیتور قابل تنظیم و پردازنده مرکزی در یک ساختار مجتمع و قابل حمل

 سیستم قابل تنظیم برای جراحان مختلف  •

 .نمایشگر بر اساس قد و موقعیت جراح برای افزایش راحتی در کاربریامکان تنظیم ارتفاع حسگر و زاویه 

 سیستم کنترلی ایمن و یکپارچه •

 .دار جهت تثبیت در محل عملهای قفلشامل مدار الکتریکی محافظ، کلید روشن و خاموش اضطراری و چرخ 

 قابلیت اتصال به شبکه داخلی بیمارستان •

 .سازی ایمن اطلاعات بیمارگذاری تصاویر و ذخیرهها، اشتراکبرای انتقال سریع داده

 های کلیدی سایر قابلیت

 حفظ کامل استریلیتی در حین جراحی  •

 افزایش دقت و تمرکز جراح  •

 کاهش زمان و خطای انسانی  •

 حذف نیاز به نیروی واسط میان جراح و سیستم تصویربرداری  •

 های خارجی مشابه ی کمتر نسبت به نمونه هزینه •

 افزاری توسط تیم متخصص داخلیروزرسانی نرمو به پشتیبانی فنی  •

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (Research & Development) تحقیق و توسعه

است. این    پژوهش مداوم و همکاری میان متخصصان مهندسی، پزشکی و علوم داده ی سیستم هوشمند دستیار جراح حاصل  توسعه 

ها و مراکز پژوهشی کشور شکل گرفته است. هدف اصلی واحد بنیان بیتا نگار افزار و با مشارکت دانشگاهدانشپروژه در بستر تحقیقاتی شرکت 

برای ارتقای دقت، ایمنی و سرعت در فرآیندهای جراحی   افزایی میان فناوری هوش مصنوعی و علوم پزشکیایجاد همتحقیق و توسعه، 

 .است

روزرسانی  بعدی را بهسازی سههای پردازش تصویر و مدلصورت مستمر الگوریتمهای واقعی بیماران، بهبا تحلیل داده R&D در این مسیر، تیم

ارائه دهد. همچنین تحقیقات جاری این   تر و متناسب با وضعیت فیزیولوژیکی هر بیمارهای جراحی دقیق پلنکند تا سامانه بتواند  می

متمرکز است تا   (MR) واقعیت ترکیبیو  (AR) واقعیت افزودههای گیری از فناوریافزار با بهرهی نرمهای پیشرفته ی نسخه واحد بر توسعه

 .بعدی مغز در محیطی واقعی فراهم شودامکان مشاهده و تعامل با مدل سه

های  استفاده از سیستماست که در آن جراح بتواند با    خودکارایجاد بستری برای جراحی هوشمند و نیمهی این واحد،  انداز آیندهچشم

 .تری اتخاذ کندتر و سریعسازی بلادرنگ، تصمیمات دقیقای و شبیههای لحظه بینایی ماشین، تحلیل داده
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